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Dentro de los factores que influyeron para la realizacién del proyecto PAREIMM estan la poca
difusién de los temas de Redes en la Universidad de Sonora, y a la carencia de Software de este
tipo. Lo que imposibilita que se puedan resolver numerosos problemas reales, que se plantean en el
area.

En la primera parte del trabajo se analizan y plantean problemas hasta llegar a obtener la red
que los modela; el resolver dichos problemas es equivalente a encontrar un flujo de valor constante
con costo minimo. En el capitulo siguiente se establece toda la teoria completa necesaria para la
demaostracién del teorema que garantiza la convergencia de cada uno de los dos algoritmos que
resuelven el problema y que se implementaron. Los capitulos tres y cuatro, como ya se comento
establecen cada uno el teorema central para cada algoritmo y se presenta la demostracién detallada
de 8l. Ademés se dd un panorama del tipo de estructuras y el manejo de la informacién que se
utilizé en la implementacién. También se presenta una corrida de escritorio con gréaficas y con las
estructuras de datos correspondientes para efectos de comparacion. '

Al final del trabajo se presentan tres anexos importantes; el primero contiene los conceptos
basicos de teoria de Graficas que se requieren para entender el presente trabajo y el segundo
contiene un pequeiio manual del usuario, donde se explica de una manera sencilla como se opera
cada uno de los programas y como se debe leer la solucién al problema resuelto, también contiene
éste anexo el codigo de los programas. £l dltimo de los anexos contiene los c6digos de los programas
implementados.

Una importante observacion es que en la realidad una solucién de estos algoritmos puede no
resolver completamente un problema real, debido a que las condiciones reales son mas complejas
que las implementadas en la teorfa y generalmente son afectados por otros factores dificiles de
modelar completamente, pero las soluciénes teéricas pueden dar un acercamiento a la solucién real
del prablema.
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Capitulo 1

Planteamiento del Problema y
Ejemplos

En este Capitulo veremos en que consiste el problema de flujo constante a costo minimo, para
esto partiremos del problema ya conocido de flujo maximo, recordémoslo planteando el siguiente
ejemplo: Supongamos que acabamos de comprar un rancho y que lo utilizaremos para el cultivo de
maiz, el abastecimiento de agua para nuestro rancho es por medio de un rio pero se encuentra un
poco alejado de nosotros, hay diversas tuberias desde el rio que llegan a nuestro rancho que pasan
por rancherfas vecinas. Iin cada rancheria hay una compuerta para el paso de agua de ahi hacia
nuestro rancho y es manipulada por cada duefio. Las tuberfas son de diferentes tamaiios por lo que
tenemos una cantidad méxima de agua que puede pasar por cada una de ellas; nosotros queremos
saber cuales tuberfas debemos usar de tal manera que nos suministren la mayor cantidad de agua
posible para establecer las hectdreas de maiz que sembraremos.

Como sabemos, el algoritmo de Ford y Fulkerson (de flujo mdximo) resuelve este problema y
despeja nuestra incégnita.

; Que pasarfa si por la grave situacion econémica que se vive en el pais los dueios de las rancherias
deciden cobrar cierta cantidad de dinero por mantener el grifo abierto?. Los costos que éstos pongan
dependerd del criterio y necesidades de cada dueiio,ahora nuestro problema se complica un poco
mas, ya que no solo hay que encontrar la cantidad maxima de agua que recibiremos, sino también
nos interesa que sea lo mds barato posible. Esta nueva situacién que acaba de surgir se denomina
problema de flujo maximo-costo mfnimo. El problema en si es mas general, ya que no solo se puede
plantear para el valor » maximo de flujo, sino para cualquier otro valor v/ de flujo, con la condicién
que v/ < v, para que haya factibilidad.

Aquf también se expondrdn algunos ejemplos y sus debidos planteamientos hasta llegar a diseiiar
una red que lo represente; dichos ejemplos nos ayudardn a comprendel mejor el problema.

Un comentario importante es que el Método Simplex para redes es un caso particular de este
problema, ya que al adecuar la red para aplicar el Simplex se pone un nodo auxiliar con conexiones
hacia todos los nodos, arcos de salida si los nodos son de demanda, de llegada si son de productores



y en los nodos intermedios puede ser de llegada o salida ya que el costo que se les asocia es cero; con
este arreglo nos queda una red con flujo constante de valor la demanda. total, o bien la produccién
total que son iguales.

Mas adelante veremos cbémo la informacién en la red nos es muy 1til para disefiar dos algoritmos
que resuelven el problema, el primero basado en localizar circuitos de costo negativo, y el segundo
encontando rutas mas cortas, por lo tanto los algoritmos de Ruta mds corta de Floyd y el de
Dijkstra Generalizado serdn de mucha ayuda para la implementacién.

1.1 Planteamiento del Problema de Flujo Constante a Costo
Minimo

Establezcamos formalmente el modelo del problema de flujo Constante a Costo Minimo, para esto
veamos algunas definiciones que se utilizardn muy a menudo.

Siempre que haya referencia a una red B = [ X, A, k,¢,c ] tendremos que:

X es el conjunto de nodos que componen la red.

e A es el conjunto de arcos de la red.

e k esla funcién de capacidad minima de los arcos.

q es la funcién de capacidad maxima de los arcos.

o c es la funcién de costos unitarios del flujo a través de los arcos.

Al considerar un flujo sobre una red, supondremos que hablamos de un flujo factible, esto es,
que cumple con las restricciones de capacidad minima, capacidad mdxima y cumple con las leyes

de Kirchhoff.

Sabemos que dada una red R se puede encontrar el flujo mdximo que puede circular por esta,
mediante el algoritmo Ford-Fulkerson. Mas adelante veremos que es facil modificar el algoritmo
para obtener flujos con cualquier valor menor que el mdximo. Ahora si asociamos costo a cada
unidad de flujo en los arcos, el problema de flujo constante a costo minimo consiste en, dado un
valor v/ de flujo en una red R = [ X, A, k,q,c ], encontrar la distribucién del flujo que sea de
costo menor.

Definiremos el costo de un flujo factible f a la cantidad Z“ j)eA ci; fij, donde ¢;; es el costo
unitario del flujo a través del arco (2,7), y fij es la cantidad de flujo a través de (2, 7). Esto nos
va a servir para calcular los costos de los flujos en cada iteracién de los algoritmos.



1.2 Ejemplos de Problemas y su Planteamiento

A continuacién se presentan algunos ejemplos * estudiados hasta plantear una red que los represente,
para poder aplicar el algoritmo y encontrar el costo minimo de un flujo de valor establecido; el

algoritmo se presentard en el siguiente capitulo.

1.2.1 Distribucién de Produccién

Una planta manufacturadora posee {res maquinas especificadas con 1, 2 y 3 para elaborar su
producto y tres almacenes marcados con los nimeros 4, 5 Y 6, donde los guarda. Para colocar
los m productos en los almacenes tiene un sistema de bandas de transporte distribuidos como se
indican en la figura. Cada banda puede transportar a lo mas 50 unidades por hora y la descarga
en los almacenes es 60 unidades por hora. (ada midquina tiene una produccién de Py, Py y y
respectivamente y se pretende hacer la distribucion de los productos mediante las bandas de fal
manera que se minimice la distancia que recorrerdn dichos productos. Las distancias se indican en

la figura.
|—— 100 —

—

-
N ¥ ] 90
|
1
110
@x=
Q (@) 6
90 i 50

FIG. 1.1 Distribucién de las maquinas y almacenes de descarga

Fl problema se puede plantear mediante flujo en redes. A cada punto donde estdn situadas las
méquinas que elaboran los productos asignémosle un nodo; asi también a los almacenes de descarga.
Cada arco que pongamos en la red representard el recorrido que puede hacer un producto, ya sea

1Todos los ejemplos son modificaciones de los encontrados en [4]

e SR



de una maquina a otra o a un centro de descarga. A cada arco le pondremos la informacion de
la capacidad minima y mdxima de productos que pueden pasar por las-bandas, en el caso de los
almacenes, las capacidades de almacenamiento. Debido a que la produccién de cada méquina es una
cantidad fija, agregaremos un nodo mas por cada uno de los ya establecidos para poder representar
ese flujo fijo de productos. Entonces el ejemplo lo podemos plantear como un problema de flujo
constante (que en este caso es la suma de las producciones de las maquinas) a costo minimo, ya
que el costo lo podemos asociar a la distancia que deberdn recorrer los productos, y queremos que

sea lo menos posible.

Los nodos 1,2 y 3 representan a las méquinas; 1/,2' y 3’ son nodos auxiliares para representar
las restricciones en los nodos 1,2 y 3 ya que se tiene un flujo fijo que es la produccion que tiene
cada maquina. -

Los nodos 4,5 y 6 representan los almacenes y los nodos auxiliares 4/,5' v 6’ al igual que en
las méquinas sirven para la restriccién de desecho fijo de productos en el almacén.

Los datos de los arcos estdn compuestos por:

(Cota Inferior del flujo, Cota Superior del flujo, Costo)
donde:

e FEl flujo es las unidades por hora que se fransportan

e Fl Costo es la distancia que recorren los productos

La red que modela este problema queda de la siguiente manera:

P:nP:.,I’J GL'J‘ﬁo‘-
® [ ) r\l,‘ (0‘50,:o) @_ { U) 7
(0,50,110] (0.50,Snj
{0,50,110) {o,50,80)

(Pa, Pa,0) —

@ i
(0,50,80)
(P, P3,0) (0,50,50) (60, 60, 0)

FIG. 1.2 Red que modela ¢l problema de Distribucién de la Produccion
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1.2.2 F4abrica de Herramientas

Una tienda recibe un pedido para elaborar 6 tipos de herramientas. La compaiifa posee solo dos
méquinas para la elaboracién de las herramientas con la restriccion de que la herramienta 4 no
puede ser hecha por la maquina 2. El problema a resolver es minimizar el tiempo para hacer dichos
trabajos pero a fin de balancear la produccién se requiere que cada méaquina haga tres herramientas.

Los tiempos requeridos se presentan en la signiente tabla.

Merramientas
Maquina ll 2 | 3 | 4 I&Iﬁ
1 31719 |2 [9]4
2 7112|110 | M |66

El problema se enfoca en minimizar el tiempo total requerido por las 2 maquinas para hacer
las herramientas.

La letra M asignada como tiempo a la heramienta 4 en la maquina 2 representa una cantidad
muy grande, que significa asociarle un costo alto para garantizar, que al momento de encontrar
la solucién no se asigne esa herramienta a esa maquina, ya que la condicién del problema asi lo
establecia. Tomando en cuenta que, si una herramienta no se realiza en primer lugar, el tiempo
requerido para ella es el tiempo de espera mas lo propio en hacerse; es decir si C,, C; y Cj son
los costos de las herramientas hechas en los lugares 1,2 y 3 respectivamente por la mdquina 1 el
tiempo total serd:

C,+(C,+C.)+ (C, +C,+ C,) = 3C, +2C, + C,

Si los nodos 1 al 6 representan los seis tipos de herramientas que se pueden hacer; 1’ al 6’
son nodos auxiliares para garantizar flujo constante y los nodos 27 representan la posicién ¢ de
la maquina 7 y los costos de los arcos es el costo de hacer la herramienta k en el lugar 7 por la
méquina 7, tenemos la siguiente relacién para los costos de los arcos.

Ciij = (3—1+1)Cy;
Donde Cy;; es el costo de hacer la herramienta k en el lugar ¢ en la miquina 3 y Cy; es ¢l costo

dado de hacer la herramienta k en la mdquina 7.

Los costos se pueden ver en la tabla sig.



i1, 183 (0,M,33) (1,1,0)
L - Tt
0 (U'M,2'3 %}»

‘M 2

FIG. 1.3. Modelo de red para el problema de la Fibrica de Herramicntas



1.2.3 La Cantina de Emilio

G. Emilio Quintana tiene y trabaja una cantina que se encuentra a un lado de la Universidad,
por esta razén, la mayorfa de su clientela son estudiantes universitarios. Debido a los problemas
que se empezaron a suscitar a raiz de que los estudiantes salian de la cantina muy bebidos, y para
evitar que le clausuraran su Cantina, Emilio tuvo que llegar a un convenio con el Departamento de
Seguridad de la Universidad, el acuerdo fue que no se lo clausurarian mientras no permitiera que
salieran muy borrachos.

Emilio estd en un dilema, ya que necesita tener su cantina en pie para poder subsistir econdmi-
camente, pero también requiere que estén contentos los encargados de seguridad.

Una situacion tipica de cualquier noche en el meson es:

Cuatro clientes sedientos estan sentando en la barra con 760ml de Tequila para dividirlo entre
ellos. (ninguno abandonard la Cantina mientras haya licor). Como Emilio estd sirviendo, él controla
la cantidad de Tequila que cada cliente recibird. Si son buenos clientes atiguos, sabe que cada uno
deberd recibir al menos 70ml del licor, pero como el cliente 1 pagé la botella se puede quejar si
recibe menos de 300ml y el cliente 3 tiene problemas amorosos por lo que no debe heber mds de

100ml.

La probabilidad de que el cliente 2 no se emborrache después de haber bebido @i mililitros de

Tequila es:
R. = e‘_'!"l'$l'

donde
Y = .01 Y, = .05 Y3 =.10 Y 7, = .01
;Cudntos mililitros de Tequila deberia imilio dar a cada cliente para. maximizar la probabilidad

de que los cuatro clientes permanezcan sobrios?

Claramente la probabilidad de que estén sobrios los cuatro clientes es P = P, %« P, * P, % P, y
queremos maximizar el valor de P.

Esta funcién objetivo no lineal no es apropiadas para téenicas de programacién de flujo en redes.
Sin embargo, recordando que un producto de variables pueden estar expresado como la suma de
los logaritmos de las variables, eso hard a nuestra funcién objetivo apropiada para solucién por

técnicas de redes.
ImP=InP, +mP,+InP,+InP,

Entonces
InP=—.012, —.052, — L10@, — .01,

Maximizando P es equivalente a maximizar In P, lo cual es igual a minimizar — In P.
Por lo tanto si Emilio proporciona a sus cuatro clientes la cantidad de licor tal que la suma

o.01z, + 0.05%,; + 0.10&5 + o.012,

se minimice, se maximizard la probabilidad de que estén sobrios.
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Los nodos A, A’, B y B’ son nodos auxiliares para permitir flujo constante que representa la
cantidad de licor (750 ml.) disponibles.

Los nodos 1, 2, 3 y 4 representan los cuatro clientes que Emilio tiene en una noche.

La informacién de los arcos es la siguiente:

(Cota Tnferior del flujo, Cota Superior de flujo, Caosto)
donde:

o [l flujo representa los mililitros de licor que se van a proporcionar a cada cliente.

e El costo representa el coeficiente ; para el cliente 7 en la distribucién de la probabilidad

La figura ilustra la red que Emilio utilizé para llegar a la distribucién éptima de Tequila.

(300, M,0.01 {300,M,0)

(70,M,0.05)

(750,750,0) (70, M, 0)

{o,100,0

(750, 750,0)
~(B)

(0,100,0.10)

(70,M,0)
FIG. 1.4 Red modeladora del Problema de la Cantina de Emilio

1.2.4 Racismo en una Escuela del Distrito de Smallville

En el distrito de Smallville hay problemas por cuestiones raciales que han provocado cada vez mas
disturbios. En un intento por mejorar la situacién, los encargados de repartir al estudiantado del
Distrito entre las escuelas, han decidido que no habri privilegios de inscripcién para nadie, y no
solo eso, sino que han decidido que la reparticién de estudiantes sea aproximadamente del 50% de
blancos y 50% de latinos en cada escucla para que el reparto sea equitativo, ya que algunas escuelas
tienen mala fama por su ubicacién y son poco concurridas.

El Distrito se divide en cinco subdistritos, que deberdn hacer uso de las tres iinicas preparatorias.
Las reglas adicionales son:

12



® Todos los estudiantes deberdn ir a la escuela

e Ninguna escuela puede tener mas estudiantes que la capacidad indicada

Las tablas siguientes contienen informacién importante para este dramdatico y penoso asunto. La
informacién de la distancia de cada subdistrito a cada escuela preparatoria estd dada para que el
estudiantado camine lo menos posible. Para facilitar un poco las cosas, la distribucidn de estudiantes
podrd ir de %40-%60 a %60-%40 en cada escuela.

|| Subdistrito ” Nimero de blancos | Niimero de Latinos | Total ]

1 35 15 50
2 25 10 35
3 90 ) 95
1 10 115 125
] 15 30 45
Total 175 175 350

|| Escuela preparatoria || Capacidad ]

A 170
B 80
Y 100

Distancia a las escuelas en [Km
Subdistrito || Prepa A | Prepa B | Prepa C
1 3 7 9
2 4 4 12
3 6 4 10
4 7 5 4
5 4 7 3

En suma, se trata de distrubuir mas o menos mitad de blancos y mitad de latinos en cada
escuela, procurando que se alejen lo menos posible de sus casas.

Los nodos 1L representan a la distribucién de Latinos en el distrito ¢, de igual manera los nodos
B son la distribucién de Blancos en el distrito #; los nodos tL’ y 1B’ son nodos auxiliares para
tener un flujo constante de personas sobre cada distrito.

Los nodos AL y AB representan la distribucion de latinos y blancos para la escuela A, respec-
tivamente; BL y BB, as{ , también la distribucién de latinos y blancos pero ahora para la escuela
B, andlogamente los nodos CL y CB lo representan para la escuela C. Los Nodos A, By C

representan a las tres diferentes escuelas en el distrito.

13



UE LIEMUIAR Lanw imw

Y NATURALES

BL SAMER DE MIS HLIOS
HARA M GRAKDEZA

La informacién de los arcos es la siguiente:

(Cota Inferior de flujo, Cota Superior de flujo, Costo)
donde

e Tl flujo representa la cantidad de personas que se distribuyen

o El costo es la distancia que los estudiantes tienen que recorrer para llegar a la escuela.

Una red que modela este problema es la signiente:

14
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FIG. 1.5 Red que representa ¢l Problema del Racismo en el Distrito de Smallville,
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1.2.5 Un Gran Trabajo

A una fabrica de cierta gran compaiifa se le ha asignado una labor excepcional, de la mds alta

prioridad, dividida en cinco partes. Esta fabrica posee siete maquinas casi del mismo tipo, y solo

se necesitan cinco para efectuar tal labor.

La siguiente tabla indica el tiempo (en minutos) que se tardarfa cada mdquina en cambiar de
su labor actual a cada una de las 5 partes del trabajo.

El problema aquf es asignar una maquina para cada parte del trabajo, de tal manera que el

tiempo de cambio sea minimo.

22
28
17
39
31

52
21
22
31
56

Mdaquinas

Parte | 1|2 ]3[4 ]5][6 |7
1 2228 (34|41 |45
2 19 | 27 | 45| 52 | 44
3 52 | 45 [ 37| 28 | 21
4 37| 55140 | 45 | 55
5 56 (28 (33 | B4 | 25

Los nodos de 1 a 7 representan las siete maquinas con las que cuenta la compania y los nodos 1

!

al 7' son auxiliares para limitar la capacidad de flujo de cada parte; los nodos 11 al 15 representan
las cinco partes en que se divide el trabajo, asi los nodos 11’ a 15’ son también nodos auxiliares
para garantizar el flujo constante en la red.

La informacién de los arcos es la siguiente:

(Cota Inferior del flujo, Cota Superior del flujo, Costo)

donde

@ Il flujo es las actividades en que se descompone el trabajo

e L] Costo es el tiempo en que tarda cada maquina en cambiar su labor.

Una red que modela este problema pudiera ser la siguiente:
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FIG. 1.6 Red que modela el problema de Un Gran Trabajo
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1.2.6 Eliminacién de Productos Quimicos

Para eliminar 210 litros de liquido altamente corrosivo, la Compaiifa Quimica de Noroeste tiene
disponible solamente cuatro contenedores de 50 litros cada una con una resistencia a la corrosion

diferente.

La probabilidad de que se rompa el recipiente @ al agregarle la sustancia es:
P=1—e ™"

donde 7; es el coeficiente de resistencia y v; es ol volumen del liquido corrosivo en litros.

Formulando un modelo de flujo en redes que pueda ser utilizado para determinar la cantidad
de liquido a poner en cada recipiente tal que la probabilidad de que ninguno de los contenedores
fallen sea maxima, vemos que el problema es un flujo a costo minimo, donde el flujo es el voliimen
de liquido (en litros) de cada recipiente y ol costo el coeficiente de corrosion.

Si P; es la probabilidad de no ofectividad de cada contenedor ¢, entonces el problema se traduce

en
minimizar P = P, x P, % Py * P,

que significa minimizar el mayor desastre, o bien para tener una funcién lineal tenemos que

minimizar WP = P, + hP; + InPy + I P,
minimizar In P = —r,v, — 0y — TaU; — TyUy
maximizar —In P = 70, + Tava + TV + Ty

Los nodosA y A’ son auxiliares para garantizar el flujo fijo de la cantidad de liquido por
distribuir. Los nodos 1 al 4 representan a los tipos diferentes de contenedores.

La informacion en los arcos es la siguiente:

(Cota Inferior del flujo, Cota Superior del flujo, Costo)
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FIG. 1.7 Red que modela el problema de la Compaiifa de Productos Quimicos

1.2.7 Enfriamiento de un Rio en Sonora

En el estado de Sonora se encuentra un rio que sirve como descarga de desechos de cuatro Industrias
designadas por las letras 4, B, C y D segin su localizacién a partir de la fuente del rio. La
Comisién Ecol6gica del Estado ha encontrado que aunque los desechos no son toxicos para las
fauna de ese rio, si le afecta el aumento de 10 grados de temperatura que causan, es por eso
que ha impuesto como requisito que cada Industria tenga un sistema interno para disminuir la
temperatura de los desechos, y asi no aumentar tanto la temperatura del rio en esa parte. El costo
por decrementar un grado la temperatura de los desechos es diferente para cada industria, ya que
depende del tipo de enfriamiento que haya adoptado cada una, pero todas tienen la capacidad de
disminuir a lo mas 10 grados la temperatura. La Comisién Ecolégica determiné que para que las
especies de peces que ah{ habitan puedan sobrevivir, la temperatura del rio debe estar entre 50 y

60 grados.

En la fuente del rfo situada antes de las cnatro industrias siempe hay una temperatura de 50
grados, y debido a la corriente del rio éste realiza una baja de temperatura de 3 grados de A a B,
5 grados de B a C, 4 grados de C a D y 2 grados de D a la desembocadura del rio.El problema
entonces es encontrar cuantos grados necesita enfriar sus desechos cada industria, de tal manera
que cumpla con los lineamientos de la Comisién y que les cueste lo mas barato posible. El costo
por grado de enfriamiento para cada Industria se muestra en la tabla de abajo.
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” Industria ” Costo de enfriamiento

A 10
B 15
) 20
D 15

Los nodos 1 y 2 son auxiliares para garantizar el flujo fijo de entrada y salida respectivamente;
los nodos A, B, C, D y E representan los puntos donde estén localizadas las industrias a través
del Rio, cada uno de estos nodos posee un nodo auxiliar primado para expresar las restricciones de
los nodos. Los nodos biprimados se utilizan para representar el anmento de 10 grados de calor que
cada industria.

Los cuatro nodos que poseen letras miniisculas se establecen para representar el decremento en
la temperatura de ese punto del rio.

La informacién de los arcos es
(Cota Inferior de flujo, Cota Superior de flujo, Costo)

donde

e El flujo representa los grados de temperatura en el rio

e [l costo es el de enfriemiento del rio.

Formulando un modelo de red que las compaifas puedan utilizar para minimizar el costo y
cumplir con la restriccién del gobierno.
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(10,10,0) (10,10,0)

(0, M,0) {50,60,0)

50, 50,0 (50,60,0) (0, M,0)
@ : 8 A

(4:4:0)

(o, M,15)

(3,3,0) {5,5:0)

FIQ. 1.8 Modelo de red del problema de Enlriamiento de un Rio en Sonora

1.2.8 General Ramos 1

7

(10,10,0)

(0, M,20) (5 M,0)

®

(30,60,0)

(10 10,0)

B @y

{0, M, 0}

(50,50,0)

®

Una gran batalla se ha estado sosteniendo entre dos pueblos. Los enemigos estan prontos en llegar
para atacar al General Ramos y su tropa; &l necesita hacer una operacién rapida y eficaz, para lo
cual estdn a su disposicién 8 mensajeros que pueden ir a toda velocidad por refuerzos a 12 fuertes
de apoyo. El niimero de tropas que se manden desde cada fuerte amigo dependerd del poder de
convencimiento, sobre los Coroneles de cada fuerte, que cada mensajero tenga. Solo se puede enviar

un mensajero a cada fuerte de ayuda.

Los ocho mensajeros se encuentran repartidos en 4 estaciones, tres en la primera, dos en la

segunda, solo uno en la tercera y los restantes en la cuarta.

21



El general Ramos desea saber hacia donde mandar cada mensajero, de tal manera que puedan
recibir la mayor cantidad de ayuda posible para no perder la batalla. Tl nimero de tropas asaciado
a cada mensajero por fuerte de ayuda se muestra en la tabla.

Mensajero Fuerte
ARENEITENIENEIEAREE ENEES

1 225 150 (60| 173 | O | 10| 25 [ 25
2 200 25 (90| 90 | 22| 0 | 100 | 100
& 210 TH | 50 | 160 [ 75 | 65 | 50 | 160
i 75 100

751135 |90 | 50| 75 | 200

Considerando a los mensajeros como el flujo sobre una red, y el costo al nidmera de tropas
posibles de mandar, el problema se plantea como flujo constante a costo mdximo. Para adecuarlo
al tipo de problemas que aqui se plantean, el niimero de tropas, que son los costos se multiplican
por menos uno, para poder minimizar costo. La figura 1.9 muéstra la red que utilizard el General
Ramos.

Los nodos del 13 al 16 sirven para representar las estaciones desde donde pueden partir los
mensajeros, el nodo 17 es auxiliar para representar los 4 mensajeros que harian falta para cubrir
los 12 fuertes por visitar, esto es, la asignacidn de alguno de estos cuatro mensajeros fantasmas
querrd decir realmente que no-se asignd ningin hombre hacia ese luerte, Para cada uno de los
nodos anteriores existe uno primado que es dtil para representar la cantidad fija de personas que
s¢ asignan desde ahi.

Los 12 fuertes de ayuda también se representan mediante nodos que, al igual que en las esta-
ciones, poseen nodos primados para gue llegue solo un mensajero; el costo de los drcos que van
desde los nodos hacia sus nodos anxiliares es cero.

El costo de los arcos que salen del nodo 17 es cero, ya que simboliza que no llegard mensajero
¥ no se mandardn tropas.

La informacidn de los arcos, al ignal en los casos anteriores es:

(Cota inferior de flujo, Cota Superior de flujo, Costo)



FIG. 1.9 Modelo de red del Problema del General Ramos 1
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1.2.9 General Ramos 2

El General Ramos mandé a hacer un estudio mds exaustivo de los mensajeros a su disposicion,
pidié que se les hicieran pruebas de velocidad, tenacidad y resistencia entre otras. Los resultados
reflejaban que no todos los mensajeros tenian buenas aptitudes, y se llegé a la conclusién de que
esto afectarfa al nimero de tropas que los fuertes amigos pudieran mandarles para ganar la batalla.

La tabla que se muestra establece los cambios que se tubieron que hacer en el niimero esperado
de tropas a recibir.

Mensajero Campamento

1] 2384567 [8]9 Jw[ii]12 |
1A 245 [ 175|210 | 145 [ 45|165| 0 | 15| 35 | 256 | O | 165
1B 220 (225 (235|155 |30 (225 0 (10| 10 | 25 | O | 190
1C 205|200 | 195 | 175 | 75140 O |10| 45 [ 20 | O [ 235
2A 235 | 235|245 | 110 | 75| 200 | 85 [ 95| 45 | 60 | 20 | 35
2B || 195 (205|220 | 60 |40 | 145 | 70 |50 | 75 [ 200 | 45| 90
3A 210 | 220 [ 225 | 75 |50 [ 160 | 75 [ 65| 50 | 160 | 35 [ 65
4A 70 | 70 | 70 | 85 | 65| 110 [ 65 | 90 [ 100 | 210 | 30 | 190
4B 90 | 110 | 120|120 | 95| 150 | 110 | 65 | 50 | 150 | 10 [ 140

El problema sigue teniendo el modelo de flujo constante a costo minimo, solo que ahora se asigna
un nodo para cada mensajero, ya que los costos, que son el nimero de tropas, estd en funcién de
las caracteristicas de cada mensajero. Estos 12 nodos se representan con una combinacién de
niimeros y letras, donde el nimero representa la estacién de donde parte, y la letra se le asigna
para diferenciar a los mensajeros. '

Los doce nodos correspondientes a los fuertes de ayuda también estan situados en la red que
el General Ramos utilizard. Para cada nodo hay un nodo auxiliar primado, que, al igual que el
ejemplo anterior sirven para representar una cantidad fija de flujo (mensajeros ) que pasa a través
de él.

La informacién que aparece en los arcos es
(Cota inferior de flujo, Cota Superior de flujo, Costo)
donde

e ¢l flujo es el nimero de mensajeros a ese campo,

o el costo es el nimero esperado de tropas que refleja las habilidades de cada mensajero.
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FIG. 1.10 Red que modela el Problema del General Ramos 2
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Con el planteamiento de estos diversos problemas se puede deducir una manera de como asociar
la red a la informacién que se tiene. Se establece primeramente que dato es apropiado para asignarlo
al flujo, el costo se establece a la informacién que involucra la minimizacién o bien, cambiando de
signo lo que se requiera maximizar, es muy natural poner los nodos, ya que siempre representan
lugares, productores, etc. Los arcos simbolizan las restricciones.

Con el planteamiento de las redes no fermina el problema, en el capitulo 3 se establecerd
la teorfa necesaria, asf como uno de los algoritmos que resuelven completamente los problemas,
este algoritino se basa en la eliminacion de circuitos negativos en una red llamada marginal o
incremental, que se construye a partir de la red del problema, de esta manera se va modificando el
flujo del valor deseado, hasta llegar a uno que sea de costo minimo. El segundo algoritmo que se
analizara en el cuarto Capitulo consiste en encontrar rutas mas cortas entre el nodo fuente y destino
en la red marginal construida, las justilicaciones tedricas de éste método también se presentan en
este cuarto capitulo. La utilizacién de uno u otro algoritmo va a depender del tipo de problema,
ya que para utilizar el primero de los algoritmos mencionados es necesario tener un flujo factible
inicial del valor deseado, que puede ser encontrado por el algoritmo de Ford y Fulkerson para
flujo mdximo, haciéndole una ligera modificacién, la cual encontraremos especificada en el capitulo
siguiente, asi como algunos resultados tedricos importantes para poder asegurar la convergencia
de los dos algoritmos mencionados; el segundo de los algoritmos, en cambio no requiere tener una
distribucion inicial de flujo si todas sus cotas inferiores son cero, de no ser asi , si se requiere un
flujo inicial factible éptimo de menor valor al deseado, ya que el algoritmo se basa en ir aumentando
unidades de flujo en la red cuidando que esta asignacion de flujo sea siempre éptima.
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Capitulo 2

Teoria Sobre Flujo Constante a
Costo Minimo

En este capitulo se estableceran algunas definiciones y resultados importantes sobre la teorfa del
Problema de Flujo Constante a Costo Minimo. Se tomard como base que se conocen los conceptos
bésicos de Teorfa de Graficas * y el Algoritmo para encontrar un flujo maximo en una red (Algoritmo
Ford-Fulkerson). La teoria planteada en este capitulo es necesaria para demostrar los teoremas que
aseguran la convergencia de los dos algoritmos que se establecerdn en los capitulos 3 y 4.

A continuacién una definicién de las mas importantes para la descripcion de cualesquiera de los
dos algoritmos.

2.1 Red Marginal o Incremental

Aquf introduciremos un concepto sumamente importante para todo el desarrollo del trabajo; una
nueva red que nos permitird efectuar las iteraciones de los algoritmos. La nueva red que llamaremos
marginal, comprenderd dos tipos de arcos: aquellos que nos permitan aumentar el flujo a través de
ellos y que tendran costos positivos, y los arcos que sefialen que se puede disminuir flujo sobre ellos
con costo negativo. Esta forma de considerar los costos permitirdn identificar circuitos negativos
que est4n asociados a ciclos en la red original, con los cuales, manteniendo el mismo valor de flujo se
decrementara el costo. Por otra parte, la red marginal permitird encontrar rutas mas cortas, que en
la red original significa encontrar cadenas aumentantes para subir flujo conservando la optimalidad
en costo minimo.

Definicién. Dadaunared R = [X, A, k,q,c¢], con X el conjunto de nodos, A el conjunto
de arcos que la componen, k la funcién de capacidades minimas asociadas a los arcos, ¢ la funcién
de capacidades méximas asociadas a los arcos y ¢ los costos por unidad de flujo que pasa por los

ver Anexo A
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arcos. Definimos para una distribucién f de flujo factible a través de R

R (f) = {X'JAI U A, qtcl ]

B BIBLIOTECA
. 7] DECIENCIAS EXACTAS
S Y NATURALES

donde:

A, = { {‘13) EA' ft.i < qij }

A = {(4,0) | ) E@Y Fis > kiz b Rk asox
/ =, T T N
{ .j'r] i__'!')\'.-'

qt;; describe la capacidad de los arcos de 17 (f) como sigue

— gij — fij para todo (1:,3:) € A,
o fij — kij para todo (i,7) € A,

et describe el costo unitario del flujo a través de los arcos de R? (f) de la siguiente manera:

o = | G para todo (z,j) € A,
s —e;; para todo (7,1) € A,

La nueva red marginal posee el mismo mimero de nodos. Il conjunto A, de arcos son aquellos
arcos de la red R tales que el flujo es menor que la capacidad, esto es, cada arco que se coloca
en la red marginal representa lo que se puede aumentar de flujo en esa direccién, manteniendo el
mismo costo; en cambio los arcos del conjunto A,, que son aquellos tales que en sentido inverso
estén en R con flujo mayor que su capacidad mfnima, es decir, arcos de regreso con capacidad lo
que se puede decrementar sobre él, con costo negativo al original.

Una observacién es que en la red marginal los arcos tienen como cota inferior cero, es por eso
que no se hacen explicitas al crear dicha red.

Sintetizando lo que pasa al construir la red marginal tenemos que:

e Si ki < fij < qi; se agregan dos arcos en la red marginal, uno de ida y el otro de retorno.
e Si fi;j = gqi; solo se agrega el arco (7,7) de regreso en la red marginal.

e Si fij = kij solo se agrega el arco original (2,7) en la red marginal.

La red que se presenta a continuacién sera de mucha importancia, ya que en todo el desarrollo

del presente trabajo se utilizard para aclarar conceplos, asi como para realizar las iteraciones de
los dos algoritmos.

Tomemos la red con el flujo dado y encontremos su red marginal asociada a ese flujo. Sim-
bolizaremos los arcos del conjunto A, con lineas punteadas, y los arcos equivalentes a la red

original con linea continua.



FLUJO £7
COSTO = 84

FIG. 2.2 El ntimero asociado a cada arco es el flujo a través de él.

Entonces la red marginal respecto al flujo definido en la fig.2.2 es:

A, = { (s,1), (5,2), (1,4), (1, 2), (2,4), (2,5), (8:t)s (45t), (55 t) }
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qlsy = Qs — fua=3—2=1 clyy, = €5 = 3
Glsa = Qsz — Ja = 4—2 = 2 Clyy = Cgz = 6
qlyy = qiy — fl.;, =3—2 =1 cliyy = €4 = b
qlia = Qa2 — fia=2—0=2 cly; = €3 = 1
qlay = qay — fag = 3—1 =2 clyy = €3y = 3
Glag = Qas— Jo5 = 3—1 = 2 Clyy = Ca5 = 6
glyy = qat—fy = 5—1 = 4 Clyt = €3t = 4
iyt = Gyt — f4£ = B—¢g = 1 cly = Cy 2
q!5t=()5¢—f5¢=4—2:2 cly = € = 4

A, = { (1,8), (2,8), (358)s (451)s (4,2)s (552), (5:3)) (t,3), (¢ 4) (4)5), (t,5) }

qls = fo = 2 chs = —€s = —3
Qlas = fsa = 2 clyy = —Cgy = —6
q@lss = fo3 = 3 clys = —Csg = —4
qly = f}q = 2 cly = —Cy = =5
qlyz = fay = 1 ely; = —€3 = —3
qlg, = -f?.") = 1 Clgy = —Cy5 = —6
Qlsy = fa5 = 2 el = gy = =7
q!;a = f3‘ = E C’t:; = —C4t = —4
gty = Ju = 4 ely = —Cy = —32
glys = fs = 1 Clyg = —Cgy = —1
glys = fsf = 2 clyy = —Cg = 4

FIG. 2.3 Los nimeros asociados son (capacidad, costo) de la nneva red marginal.

Acabamos de ver como se contruye la red marginal asociada a un flujo dado en una red, existe
una estrecha relacién entre estas dos digraficas, cuando se quiere resolver un problema sobre la red
original no siempre resulta facil, pero en ocasiones es mnds cémodo trabajar con la red marginal y

después traducir los resultados hacia la red original.
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2.1.1 Relaciones entre la Red Original y la Red Marginal

Cuando se construye la red marginal asociada a un flujo dado en la red, como ya se vié anterior-
mente, existen dos tipos de arcos, los que pertenecen a un conjunto denotado por A, que son los
arcos por donde se puede incrementar el flujo y los del conjunto A, por los cuales se puede bajar
el valor del flujo. Cuando en la red marginal se detecta un circuito, claramente corresponde a un
ciclo en la red original, ya que los nodos que conforman ambas redes son los mismos, y para cada
arco de la red original corresponde al menos uno en la red marginal, que puede ser en el mismo

sentido o en el contrario.

Ademis, cuando encontramos trayectorias en la red marginal (caminos dirigidos elementales)
éstas corresponden a cadenas aumentantes en la red original, para ver lo anterior basta plantearlo
para un par de arcos consecutivos de la trayectoria encontrada en la red marginal, cuyos nodos son
i, 7 v k. Representando a los arcos de A, con lfnea continua, y los arcos del conjunto A, con linea

punteada.

a) Cuando ambos arcos (1,7) y (4, k) pertenecen a A, implica que en la red original son arcos
donde se puede aumentar el flujo, por lo tanto s{ corresponden a una cadena aumentante.

@ @ @ Rsd Masginal

@ @ @ Red Original

b) Cuando ambos arcos pertenecen al conjunto A,, significando que en la red original se puede
decrementar el flujo a través de ellos, en la red original aparecen los arcos en el sentido contrario
del que aparecen en la red marginal, significando que se puede decrementar el flujo en una cierta
cantidad a través de ellos conservando la [actibilidad del flujo, lo cual significa que pertenecen a
una cadena aumentante en la red original.

@ @ @ Red Original

c) Si el arco (2,7) € A, y (4, k) € A,, en la red original se encontrardn los arcos (4,1) (3, k),
al modificar el flujo en una cantidad d apropiada (que no sobrepase los limites de capacidades de
todos los arcos de la cadena) el cambio se realiza sumando d en los arcos de A, y restando esa
misma cantidad en los arcos del otro conjunto, de esta manera se mantiene la factibilidad de Ja red

original y corresponde a una cadena aumentante de ésta.
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@.. .............. ,_@__,_@ Red Marginal

@ _@ @ Red Original

d) Cuando (%, j) pertenece A, y (j,k) € A,, donde en el primero se punede aumentar flujo y en
la red original se encuentra en la misma posicién, en cambio en el arco (7, k) se puede disminuir el
flujo y en la red original se encuentra en la posicién contraria; cuando se hace el reajuste de flujo,
nuevamente define un flujo factible de mayor valor que el antefior, siendo entonces ésta una cadena

aumentante,

@ @ @ Red Original
2.2 Modificacién del Flujo a Través de un Circuito

Como ya se mencioné antes, un ciclo en la red R corresponde a un circuito en la red marginal, y
si existe una cadena aumentante “abierta” entre s y ¢ en R entonces existe un camino “abierto”
entre s y t en Rt (f) y viceversa. La importancia de lo anterior radica en que los algoritmos se
basan en la construccién de la red marginal y la utilizan encontrando circuitos negativos o rutas
mas cortas, para llegar a la optimalidad.

Sobre los circuitos en R? (f) (o ciclos de R) se puede modificar el flujo ya que sobre los arcos
(i,7) € A, corresponden arcos de A con k;; < fi; < qq; donde se puede incrementar el flujo,
y los arcos (¢,7) € A, corresponden a arcos (j,2) € A tales que f;; > ki; por los cuales puede
decrementarse el flujo a través de él.

De aqui en adelante se supondré, sin pérdida de generalidad, que las redes utilizadas solo tienen
un nodo fuente y un nodo destino, si no es asi se agregan dos nodos auxiliares s y ¢/ haciendo las
veces de tinicos fuente y destino, s/ se conecta con arcos de salida con todos los nodos fuentes, y
el nodo 2/ con arcos de llegada con los nodos destinos originales, las capacidades inferiores de los
nuevos arcos sera cero, y la capacidad mdxima de ellos un nidmero M, que retomando lo establecido
en el capitulo anterior simbolizaba una cantidad sumamente grande, a estos arcos se les asigna el
costo cero, ya que son arcos auxiliares sin costo asignado. Otra suposicién que es importante
establecer es que los flujos a los que se refieran son de valores enteros, ya que si fueran racionales,
basta multiplicar todos ellos por una constante lo suficientemente grande para lograr el objetivo;
el trabajar con mdltiplos en los flujos y/o capacidades no altera en absoluto el problema, ya que
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se aplica el mismo esquema del algoritmoe de Ford y Fulkerson que se puede aplicar solo si hay
capacidades enteras.

Si el cambio en el flujo se hace como se indica en el siguiente teorema, se obtendrd un nuevo
finjo factible del mismo valor v, pero de diferente costo. Asi | cuando se utilicen circuitos negativos,
se lograra bajar el costo del flujo conservando su valor,

Teorema. Sea una red R = [ X, A, k,q,¢] con red marginal R? = [ X, 4, U A,,q/,¢t]
y flujo factible de valor v. 5i existe circuito en Rf y se modifica el luja en cierta cantidad d, tal

que se cumpla lo siguiente

ki < fij—d
fijtd<aq
modificando como sigue
. Tis si (2,7) no pertenece al cicle
fri; = § fy+4d si(i,7) € A, y pertenece al ciclo

fi; —d si(3,8) € A,y (i,7) pertenece al ciclo

se obtiene un nuevo flujo factible fr de valor ».

Demostracion.
Para demostrar que ff es factible y de valor v también, basta ver que se cumpla

o it = 8

Zf’ij—zf-’k.' = ¢ 0 Bladayt
i 3 1

—3 52 =1t

que es la condicién de flujo de las redes sin ganancia {Leyes de conservacién del flujo o Leyes

de Kirchofl).
Si el vértice ¢ no pertenece al cicle es clare que cumple la condicién de flujo en la red R
kH] g
Y L= fa=( 0 siFst
j k —v 54 =8
Ahora si £ es un vértice del ciclo tiene dos vecines m y n en el ciclo.

Si-en el circuito correspondiente en R¢ ( f) estdn los arcos (m, 1) e (¢, n) tenemos varios casos:

a) Si (m,1) e (1,n) € A, tenemos en la red R
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Donde m es predecesor y n es sucesor de  en el ciclo, entonces

Z Fri =Y fi = Y fhij+ frin— > Ftki— fhi

k Ji#En kk#m
= Y fitFmtd) =) —ki— (fmit+d)
J#En ke kst m

Y Fii— D fui
f k

P itz = s
o sit#s,t

Il

—p sit = ¢

b) Si (m,1),(i,m) € A, tenemos en la red R

GG

Donde n es predecesor y m sucesor de 2, entonces

Softi=Y fni = ) flijt flin— Y ftri= frmi
i k :

Ja#Fn kk#m
= Y fit(fu—d)= ) —ki—(fni—d)
Ji#Fn ko kFm

= Zf:'j—kai
7 k
v sit = s
= {0 si ¢ # 8,1
—v sit =t

c) Si (m,2) € A, y (i,n) € A, tenemos en lared R

—d

=3
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Donde m y n son predecesores de 7, entonces

Y ofri— Y, —ftmi— ftu
i

kk#Em,k#n

Yofi— Y, —(fmitd)=(fui—d)

kk#m, k#n
Z Jis — Z Sri
i k

v sit = 8§
o sit#s,t
—p sie = ¢

> Ftii =) fru
J k

ll

y el diltimo caso.

d) Si (m,2) € A,y (¢,n) € A, tenemos en la red R

G——00——0@

Donde m y n son sucesores de 4, entonces

Il

> ftii= N it frim+ Flin =) fiu
J k hiFEn EM k
S fit Fm—d)+ (Fn+d) = fui
Ja#Eng#Em k

Y fi—D. h
i k

v sit = 8
o sit#s,t
—p sit = &

Il

La red marginal nos indica entonces la manera de obtener otros flujos factibles del mismo valor, y
no solo eso sino también nuevo costo, ya que incrementar una unidad de flujo en los arcos (¢,3) € A
significa incrementar el costo en ¢;;; y decrementar flujo en arcos (2, ) implica decrementar el costo
en ¢;; . El cambio de costo estard dado por el producto de las unidades de flujo con las suma de los
costos de los arcos del circuito en R/; a este valor le llamaremos Costo del Circuito. El siguiente

diagrama nos ejemplificard mejor lo anterior.
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FIG. 2.4 Circuito 1, 2, 4, 3 donde (Capacidad, Costo),

entonces el costo del circuitoes 3+4-+2+1 = 10

De lo anterior se puede concluir que para bajar el costo de una red con un flujo constante basta
encontrar circuitos en la red marginal asociada al flujo que tengan costos negativos y modificar el
flujo a través de él.

Como el comportamiento al decrementar el costo en la red es lineal, una pregunta interesante
serfa ;Cuél es la cantidad méxima de costo que se puede bajar en un circuito negativo?.

La dnica condicién que se tiene que cumplir al cambiar el flujo es que no se rebasen las capaci-
dades de los arcos que forman el circuito, entonces la maxima cantidad de flujo d que pueda pasar
por el ciclo serd lo mas que se pueda bajar el costo de la red, donde

d = min { ¢;; con (i,7) en el circuito de la red marginal}

Retomando nuevamente la red de la fig.2.3 veamos cuanto podemos modificar el flujo para
disminuir el costo en el circuito negativo (1, 2, 4, 1) de costo —1, tenemos que

d =mn{z 22} =2

entonces podemos modificar a lo mas 2 unidades en flujo que produce una baja en el costo de —2
quedando finalmente la red siguiente con costo 82.
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FLUIO <7 )
COSTO = 82

FIG. 2.5 Red con cambic en gl fujo para disminuir el costo.
Los Nimeros en los arcos representan el flujo a través de ellas.

Con el procedimiento anterior acabamos de bajar el costo del flujo en la red pero aiin no es de
costo minimo va que existen otros circuitos negativos como lo son ( 8, 1, 2, 8 ), ( 2y 4, 55 2 ).
( 5y 3. £, 5 )} donde también se puede decrementar el costo de la red.

Antes de establecer en un teorema las condiciones necesarias v suficiéntes para tener un flujo
de costo minimo necesitamos un resultado importante de descomposicion de flujos.

2.3 Flujo Conforme

La descomposicién de un flujo en unidades elementales es necesaria para la demostracion de uno
de los teoremas centrales, que garantiza la convergencia del Algoritmo de eliminacién de circuitos
negativos; cuando se efectia tal descomposicion, eada unidad posee un tipo especial de flujo lamade
conforme, que es un concepto muy 0til en la demostracién, por lo cual es conveniente establecer
primeramente lo que es un flujo conforme.

Antes de establecer formalmente la definicion de lo que ez un flujo conforme hay que clarificar
el concepto de flujo total a través de un par de vértices.

Si dados dos nodos ¢ e j§ con arcos en la direccidn (2, 7) v (7,2) (poeden ser mas de un arco en
la misma direccién) y denotemos por wy; y wj; al flujo que cireula a través de cada arco con las
direcciones respectivas seiialadas anteriormente, definimos €l flujo neio que pasa a través de esos
nodos en la direccién 2 a § como: fi; = 3 aepwi — L ien Wit

Definicion. Sea una red R sobre la cual hay definido un flujo f. Decimos que un flujo es
Con forme si para cada par de vértices ¢ e j con fi; el flujo neto a través de ellos, hay un mimero
total de unidades f; de flujo todas usadas en la direccion de ¢ a 3.
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Los flujos pueden no ser conformes, por ejemplo, si hay un nimero total de fi; + p unidades
de flujo a través del arco en la direccidn i aj y p unidades de flujo a través del arco en la direccién
opuesta, produce un flujo neto de fij de ¢ a 3. En la siguiente figura se puede apreciar mas este
comentario.

9 4
A 5
1 : 2 1 )
fra=a+5—3=58 fia=44+2=6
Flujo no Conforme Flujo Clonforme

FIG. 2.6 Ejemplo de Flujo Conforme y no Conforme

2.4 Descomposicién de un Flujo

Fn esta seccién veremos como descomponer un flujo dado en una red como suma de flujos mas
simples. En la préctica esto no es muy usnal, pero en cambio en desarrollos tedricos es util tener
una simplificacién tal de un flujo. La descomposicién mencionada consiste en primeramente obtener
una nueva red, con el mismo niimero de nodos y un arco por cada unidad de flujo; posteriormente se
desglosa la red en circuitos y trayectorias elementales, por las cuales circule solamente una unidad
de flujo.

Denotaremos por h o (S) al flujo de un conjunto S arbitrario de arcos (1,7) en una red R,
donde f;; = henarcos (3,J) €Sy fi; = osi(i,7) € S. El conjunto S puede ser un circuito
o una trayectoria.

Fl siguiente ejemplo nos clarificard la notacién establecida anteriormente.

FIG. 2.7 Donde S = {(2,3), (3,4), (4,2)} entonces
30 (S5) es el flujo de valor 3 que pasa a través de S.

La manera como se d4 la descomposicion de un flujo se establece en el siguiente.
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Teorema. Si f es un flujo (de s a t) de valor v (entero) en una red R, entonces f se puede
descomponer como:

f=10(P)+ 10(P) +...4 10(P) + 10(P,) + 10(Ps) +...+ 10 (Py,)

donde P,,..., P, son trayectorias de s a t de Ry ®,,...,P} circuitos elementales también en
R.(Los P; y ®; no necesariamente distintos).

Demostracion.

Dadalared R = [ X, A,k,q,c] con un flujo f, construimos la red unitaria
R¢ = [ X¢, A% k,q,c ] como sigue:

e Fl conjunto X ¢ de vértices de R® es el mismo que el conjunto X de vértices de R.
® Si fi; es el flujo en el arco (4,7) de R entonces ponemos fi; arcos paralelos entre los cor-
respondientes nodos ¢ y j¢ de R¢. Si fij = o, entonces no se colocardn arcos entre iy

3%

Cada arco en R® corresponde a una unidad de flujo de los arcos de la red R, entonces RS
representa el flujo f en R.

En la red R¢ el grado de los vértices satisface la siguiente condicién dado que la condicion de
flujo para redes sin ganancia se cumple:

(@) = I'*(g°) V& & sTof
r@E) = It =w»

Como el total de unidades de flujo que energen del nodo fuente llegan al nodo destino, y dado
que por cada arco solamente puede pasar una unidad de flujo a través de ella, tenemos v caminos
dirigidos simples de s a t* que conducen dichas unidades de flujo. Sean P7,, Pliyovny By CE6E
caminos. Los caminos P7; no necesariamente es elemental , pero un camino no elemental se puede
considerar como la suma de una trayectoria (de s® @ t*) y un nimero de circuitos elementales cuyos
arcos son disjuntos3, entonces tenemos:

f=10(P)+ 10(P) +...+ 10(P) + 10(®,) + 10(P;) +...+ 10(P)

donde los P; son las trayectorias elementales (de s® a t°) y los @; son los circuitos elementales

A continuacién veremos un ejemplo de un flujo f que es descompuesto en trayectorias de s a 1
y circuitos.

“ver Anexo A
3ver Anexo A
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dos veces
® &——®
+
&—®
..|_

+ %
®

i)
dos veces

A+

FIG. 2.8 Descomposicién de un flujo f en trayectorias

dos veces

elementales (de s a t) y circuitos

En el ejemplo anterior se puede apreciar la descomposicién de un flujo f en unidades de flujos
unitarios (trayectorias y circuitos), como se puede ver las unidades de la descomposicion no son
todas diferentes.Una observacion interesante es que la descomposicion en esta forma de un flujo no
es trivial como pudiera parecer.

En general no todos las trayectorias y circuitos son distintos. Si solamente la primer trayectoria
vt y el circuito ks son distintos, con la trayectoria P apareciendo h; veces en la lista Py,..., P,y
el circuito @; aparece l; veces en la lista @,,..., Py, entonces f se puede escribir:

vl kit
f=Y hio(P) + ) Lo(®)

Un resultado importante obtenido en el desarrollo de la anterior demostracion es que las u-
nidades de flujo en el cual f ha sido descompuesto son con formes, que como se vié anteriormente
quiere decir que el flujo total que pasa por cualquier arco (,7) se encuentra precisamente solo en
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esa direccién, y es facil de ver, ya que el flujo fue descompuesto en circuitos y/o trayectorias con
flujo unitario.

A continuacién se presentard una proposicién que es muy importante en el desarrollo de la
demostracién del Teorema que justifica el método basado en la eliminacién de circuitos negativos.
Para establecer la proposicién como tal hay que recordar, del teorema anterior, que si se tiene una
descomposicién de un flujo f, ésta es en unidades conformes de flujo.

No solo es importante esta proposicién para el teorema, sino que ademads es un resultado tedrico
muy interesante. Lo que establece la proposicién es que si se tiene una descomposicién del un flujo
factible, cualquier suma parcial de los elementos de la descomposicion serd un flujo factible también

para la red.

Proposicién. Sea f un flujo factible en una red R, con descomposicion

f = 10lF) + 10(P) +...4+ 10(P) + 10(®,) + 10(®:) +...+ 10 (Py)
entonces cualquier suma

f = 20(P) + 1 0P F oo 10(Pn) + 10(P,) + 1.6 (S,) +iuid 10 (P)

cont1 <m<uvyr<l<kes factible, donde el flujo es cero en los elementos de la descomposicién
que no aparecen en la suma .

Demostracion.

Para demostrar que la suma dada antes sea factible, basta ver que cada vértice cumple las
ecuaciones de conservacién de flujo.

La demostracién se hard por induccion.

Tomemos la distribucién de flujo que consiste de una sola unidad, (ya sea circuito o trayetoria)
de la descomposicién, y todos los demds arcos con flujo igual a cero, esta distribucién es factible,
ya que cada término de la descomposicién cumple las leyes de Kirchholl.

Veamos ahora que pasa si nuesfra distribucién de flujo consiste de dos elementos de la descom-
posicién, ya sean circuitos o trayectorias.

Sea 7 un nodo de la red, claramente si este nodo pertenece linicamente a un elemento de la
descomposicién del flujo, se siguen cumpliendo las ecuaciones de conservacién de flujo.

Sean f y g las distribuciénes de flujo respecto a dos elementos de la descomposicion, entonces
tenemos para, el vért.ice ique ) ; fi; — Sl =0y X0 — Y. gki = o. Siel vértice i se
encuentra en dos unidades de la descomposicién, las leyes de Kirchhofl aplicadas a él serdn:
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I
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> fi = N fu ¥ Yoo~ > g
i k j i

= 0

Siguiendo el procedimiento anterior se demuestra para k + 1 unidades de flujo partiéndo de la
hipétesis de induccién valida para k elementos, con esto el resultado queda demostrado.

Retomemos el ejemplo anterior de descomposicién de un flujo para observar que cualquier suma
parcial de elementos de la descomposicion es un flujo factible para la red.

Tomando la primera trayectoria y los dos iiltimos circuitos de los elementos de la descomposicién,
y en aquellos arcos que no se encuentren en ninguno de las anteriores componentes definimos el
flujo de cero, nos queda definido el siguiente flujo.

FIG. 2.9 Flujo factible definido mediante la suma parcial de elementos

de la descomposicidn

Recordando que para aplicar el algoritmo de eliminacién de circuitos negativos es necesario
tener un flujo factible de cierto valor v menor o igual al mdximo sobre la red que deseamos resolver,
se comenté anteriormente que una modificacién ligera al algoritmo de Ford y Fulkerson nos era util.
Fsta modificacion del Ford-Fulkerson también nos puede servir para el segundo de los algoritmos,
ya que éste opera a partir de un flujo de valor menor al deseado que sea factible, aunque el flujo
inicial que siempre se toma por facilidad es el cual todos los arcos tiene cero en flujo si las cotas
inferiores para todos los arcos es cero.
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En la siguiente seccién se comentard sobre el cambio que hay que hacer el algoritmo de Flujo
méximo para nuestros propositos.

2.5 Modificacién de Ford-Fulkerson para Obtener una Red con
Flujo de Valor v

Como ya sabemos el algoritmo de Ford y Fulkerson est4 basado en encontrar cadenas aumentantes
del nodo fuente s al nodo destino ¢, hasta que ya no se pueda aumentar el flujo; para obtener un
flujo f de cierto valor v con éste método solo hay que hacer una modificacién en el criterio de paro.
Cada que se encuentre una nueva cadena aumentante se tendfd que revisar si el valor v/ de flujo
obtenido con esa nueva cadena es menor que el valor v deseado de flujo, si es asf , se continia; si
los valores de los flujos son iguales, el algoritmo se detiene y ya se posee el flujo deseado.Si el nuevo
flujo sobrepasa al valor deseado, basta regresar y efectuar la iteracién para un flujo v — v/

Recordemos que en el algoritmo de Tord y Fulkerson se manejan solo cantidades enteras en
los flujos, y que en cada iteracién del algoritmo hay aumento, es por eso que sirve sin problema a
nuestros fines.

Aquf termina la parte de los conceptos y resultados importantes que son base para demostrar
los dos teoremas centrales que justifican la convergencia del Algoritmode Eliminacién de circuitos
negativos, y el de rutas mas cortas, que como ya se comenté antes, el primero de ellos consiste
en encontrar en la red marginal circuitos con costo negativo, y a través de ellos modificar el flujo
haciendo con esto bajar el costo total del flujo; el segundo algoritmo consiste en, a partir de un
flujo de valor menor al deseado encontrar rutas mas cortas en la red marginal, que corresponden a
cadenas aumentantes en la red original por donde se mandard el méximo posible de unidades de
flujo, manteniendo la optimalidad del flujo, hasta llegar al valor deseado de flujo.Estos algoritmos
seran detallados en los dos capitulos siguientes,tres y cuatro, también se hard la corrida de las
iteraciones necearias para resolver dos problemas.
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Capitulo 3

Algoritmo Basado en la Eliminacién
de Circuitos Negativos

Fn este Capitulo se presentard uno de los teoremas centrales del presente trabajo, en donde se
justifica la convergencia del método basado en eliminacién de circuitos negativos y nos lleva a
formular un primer algoritmo que nos resuelva el problema de flujo constante a costo minimo.
Los detalles de la implementacion computacional de este algoritmo también serd presentada aqui ,
ademds, se resolveran problemas utilizando la informacién en una red representada graficamente y
se realizan corridas de escritorio del algoritmo con las estructuras de datos utilizadas.

Este Capitulo y el siguiente serdn la parte central del presente trabajo.

3.1 Condicién de Optimalidad

El aspecto tedrico que justifique la convergencia de un algoritmo es muy importante, ya que con
esto se garantiza que se va a tener una solucién confiable al aplicarlo. en esta seccion se plantea el
teorema que nos da la condicion de optimalidad, asi como su demostracion.

Teorema. Un flujo f de valor v es de minimo costo si y solo si no existe circuito @ en
R/(f) en el cual la suma de los costos de los arcos en @ es negativo.



Demostracion.

Dado que el teorema indica una caracterizacién de un flujo éptimo de valor minimo mediante
la ausencia de circuitos de costo negativo, la demostracién se hard en dos partes, La primera parte
se demostrard por contradiccién partiendo del hecho de que el flujo definido en la red es de costo
minimo y suponiendo la existencia de un circuito de costo negativo en la red marginal, dado que
sobre cualquier circuito en la red marginal se puede modificar el flujo por lo menos una unidad
adicional sin que el flujo total en la red se modifique, se obtiene un nuevo flujo de menor costo, ya
que el circuito es de costo negativo y de esta manera se contradice el hecho de que el flujo inicial
era optimo de costo minimo.

Para la. demostracién de la segunda parte se inicia del hecho de que no existen circuitos de
costo negativo en la red marginal asociada a un flujo f pero que no es de costo minimo, se utilizan
resultados derivados de la descomposicién de un flujo en unidades elementales de flujo conforme
hasta llegar a la contradicciéon de que el flujo f no es minimo.

Sea c[ f ] el costo del flujo f enlared Ry c[ # | R/(f) ] la suma de los costos de los arcos en
el circuito @ con respecto a la red Ry,

NECESIDAD. Sea ¢[ @ | R/(f) ] < o para algin circuito @ de R/(f). La circulacion de una
unidad adicional de flujo al rededor del circuito @ produce el nuevo flujo f + 10 (@) y el valor
del flujo v de s a ¢ no cambia. El costo del flujo f + 10(P)esc|[ f] + c[@ | R(f)] < <[ f]

lo cual contradice la aseveracién que f es el flujo de costo minimo de valor w.

SUFICIENCIA. Asumamos que ¢[ € | R/(f)] > o para cada circuito @ en la red R/(f) y que
F* (# f) es el flujo de minimo costo de valor .

Ahora tomemos f* — f, donde para el arco (1,5) es f: — fij.

Cada flujo f* y f pued ser descompuesto en la suma de flujos a lo largo de trayectorias y
circuitos elementales, como lo establece un teorema anterior, pero como ambos flujos son de valor
v, solo difieren respecto a los arcos que se encuentran en circuitos, de aqui que la descomposicién
de la diferencia de esos flujos solo va a involucrar circuitos, es decir, si @, $,,..., P, son los
circuitos elementales dados podemos escribir:

f*—f=10(®) +10(®P) +...4+ 10(Px)

Dado que cada flujo 1 0 (#;) ¢ = 1,...,k es conforme (por un teorema anterior), y sabemos
que el flujo f* = f + 10(P,) + 10(P;) +...+ 10 (D) es factible, cualquier suma
f* = f 4+ 10(P) + 10(P,) +...+ 10 (D) es factible para cualquier 1 <1 < k.
Entonces considerando el flujo f + 1 o(®,) tenemos:

c[f +10(®)] = f]+ [ |RA(f)]
2 < f]

Consideremos ahora la red incremental R/( f + 1 0 (®,) ). Los iinicos arcos de la red los
cuales tienen los costos reducidos comparados con con los correspondientes costos en la red Rf son
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aquellos que van en "reversa” en el circuito @,. Ahora, ya que los flujos 1 0 (&), 1 0 (@, ),... son
conformes ¥ bajo la suposicidn de que no existen circuitos negativos en la red incremental, tenemos
que;

[P | RIS + 10(28))] 2 el & | Ri(f)]

para cualquier I = 1, 2,...,k.

Realizando un procedimiento andlogo al anterior vemos que el flnjo £ + 10(P,) + 10(F.)
es:

i

el f +10(B)] + [ 2. |RI(f) +10(D))]
e[ f+10(2)] + o[ | R (f)]

c[f+ 20(2)]

o f}

elf + 10(P) + 10(P,)]

VIV IV

Continuando de esta manera, finalmente tenemos que ¢f f* ] > ¢ f ]lo cual contradice la
suposicién de que F* es el flujo de costo mimimo.

Entonces de acuerdo a este teorema para encontrar el flujo de costo minimo es necesario te-

ner wn flujo inicial de valor deseado; lo anterior puede ser encontrade con el Algoritmo de Ford
¥ Fulkerson para flujo maximo haciendole la modificacidn en el criterio de paro. Para verificar si
existen circuitos de costo negativo en la red se pueden utilizar el algoritmo de Floyd, que nos da
la ruta mas corta de un nodo dado a todos los demds y si existe un cirenito negativo lo sefiala, o
el algoritmo General de Dijkstra, que nos proporciona la ruta mas corta entre un par de vértices o
bien €l ciclo negativo que exista.
De esta manera teniendo un flujo factible, verificamos si existen circuitos negativos, si asi es mod-
ificamos el flujo d unidades, donde d es la maxima cantidad de flujo que podemos hacer pasar en
ese ciclo, con la certeza de que el nuevo flujo es de costo menor que el anterior, y se repite este
procedimiento hasta no tener circuitos negativos en la red marginal asociada.

3.2 Descripcion del Algoritmo

La descripcion del algoritmo se establece en los pasos que a continuacién se presentan, eada uno
de ellos estan justificados en el teorema anterior, o bien en resultados del capitulo dos.

Paso 1 [Obtencién del flujo factible de valor ] Determinese un flujo factible de valor v mediante
la modificacién del algoritmo de Ford y Fulkerson.
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PAso 2 [Red Marginal] Constriyase la red marginal R/(f) con respecto a f.

Paso 3 [Circuitos negativos] Mediante algin algoritmo de rutas mas cortas, identifiquese algin
circuito negativo en R/(f). Si no existen circuitos negativos, terminar. El flujo actual f es
el requerido; en otro caso, sea @ el circuito negativo. Ir al paso 4.

PAsO 4 [Actualizacién del flujo] Sea d = min; jyea{q’i;}

(i) Para todo arco (2,7) € A tal que (i,7) € A, N P, actualizar fi = fu + 4
(ii) Para todo arco (¢,5) € A tal que (3,1) € A, NP, actualizar fi; = fi; — d.

Con este nuevo flujo ir al paso 2.

3.3 Implementacién Computacional del Algoritmo

Como observamos en la secciém anterior no basta tener un algoritmo eficiente que nos resuelva un
problema, es también importante tener una implementacién computacional de él, ya que permite
resolver problemas de gran tamaifio en un tiempo corto, y mientras mas eficiente sea ésta, mejores
resultados se tendrdn. En esta seccién se presentard una implementacién realizada del algorit-
mo presentado, realizado con Lenguaje C por ser un lenguaje muy versitil, con facil manejo de
estructuras de datos, que se utilizan en la implementacién.

En las siguientes secciones veremos en general como opera el Algoritmo bajo las estructuras de
informacién definidas, el cédigo del programa fuente, asi como de las funciones que se utilizan se
presenta en el Anexo C.

Algo sumamente importante para la implementacién de un algoritmo es tener la informacion
agrupada en una manera clara y fcil de utilizar. Para el algoritmo de eliminacién de circuitos
negativos se utilizaron Estructuras de Datos * como listas, listas doblemente enlazadas. La red
principal es una lista ordenada de nodos, cada nodo tiene ligadas una lista de arcos sucesores; la
red marginal se construye de una manera similar agregandole una lista de arcos antecesores. Para
guardar el circuito negativo que detecta el algoritmo de Floyd aplicado a la red marginal se utiliza
una lista doblemente ligada para facilidad de recuperar la informacién.

En la implementacién del Algoritmo basado en la eliminacién de circuitos negativos se utilizé el
algoritmo de Floyd. Una pregunta interesante serfa jPor qué utilizar Floyd en lugar del Algoritmo
de Dijkstra?. Una de los hechos por que se prefirié el algoritmo de Floyd es que el algoritmo de
Dijkstra va formando en la solucién una arborescencia de peso minimo con los arcos, los arcos que
no entran en la solucién inicial se revisan para ver si ayudan a reducir el costo de la solucién, pero
mediante esta revisidn de arcos no necesariamente se detectan todos los circuitos de costo negativo
que pudieran haber en la red marginal, otra ventaja que ayudé a la decisién de implementar con
Floyd fue que es un algoritmo sencillo y rapido, sin demasiada sofisticacién, ya que solo se utiliza
para el cdlculo de circuitos negativos, en cambio para el algoritmo de determinacién de rutas mas
cortas solamente se puede utilizar el Dijkstra Generalizado, ya que se necesita determinar rutas
mas cortas en redes con pesos negativos, y de los dos es el inico que lo encuentra.

*ver referencia [7]
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Aunque se aventaja en sencillez y rapidez con el algoritmo de Floyd, éste tiene la desventaja
que descompone la red que se utilice, es por eso que fue necesario construir la red marginal aparte
del la red original, y calcularla en cada iteracién. Una implementacién mds eficiente serfa aquella
en donde se actualiza la red marginal, ya que de una iteracién a otra solo cambia en los arcos que
fue modificado el flujo.

3.3.1 Manejo de la Informacién

Como ya se ha comentado el manejar de una manera adecuada la informacién es muy importante
para una buena y eficiente implementacién de un algoritmo, a continuacién se muestran las estruc-
turas de datos que se utilizaron para el guardado de la informacién, cada estructura distribuye de
diferente manera la informacién que se requiere de acuerdo al uso que se le vaya a dar dentro del al-
goritmo. Las estructuras de datos para los nodos o arcos de ambas redes (Marginal y original) no se
encuentran aisladas, hay cierto tipo de ligamientos entre ellas,algunas estin ligadas sencillamente
pudiendo solamente accesar al elemento siguiente, otras tienen la caracterfstica de interaccionar
con el elemento anterior y posterior debido a una doble ligadura, el tipo de uniones depende de la
manera como son utilizadas a lo largo de la implementacién del algoritmo. En la seccion siguiente
se detallard mas sobre la manera en que se va ligando la informacién para formar la red marginal,
ol circuito de costo negativo detectado, etc.

o Red Original

En la red original tenemos definida las siguientes estructuras:

Estructura NODO {
NUMERO
DirR_ARCO_SUC
DIR_SIGUIENTE

}

En la estructura NODO se guarda la informacién de los nodos de la red, donde cada elemento
representa lo siguiente:

— NuMERo. Corresponde al niimero asignado al nodo en la red.

— Dir_ARCO_Suc. Nos permite tener acceso a la lista de los arcos de salida de ese nodo.

— DIR_SIGUIENTE. Da acceso al siguiente nodo de la lista ordenada.

El nombre asignado al inicio de la lista de nodos de la red original es NODO_INT.

La figura siguiente muestra un diagrama de la representacién de un nodo mediante estructuras
de datos.

Nodo_Ini —_—

48



. Estructura ARCO.SUC {
Dir_Nopo_FINAL
PEsO
Cap_INF
Cap_Sur
Frulo
DIR_SIGUIENTE

}

En la estructura ARCO_SUC se guardala informacion de los arcos de salida de la red (Arcos
Sucesores), donde cada elemento representa lo siguiente:

_ Dir_Nopo_FiNaL. Nodo de llegada del arco.

_ Pgso. Corresponde al costo del arco por unidad de flujo.

_ Cap_InF. Capacidad minima de flujo que puede circular por el arco.

— CAP_SUP. Capacidad maxima de flujo que puede circular por el arco.

— Fruto. Flujo que circula a través de ese arco.

— DIR_SIGUIENTE. Da acceso al siguiente arco de la lista ordenada.

ir Nodo_Final
eso
ap-Inf
ap-Sup
[
o Red Marginal

Para la red marginal definimos otro tipo de estructuras, adecuadas para poder aplicar el
algoritmo de Floyd y encontrar ciclos negativos.

Estructura  NODOM {
NUMERO
Dir_Arco_SucM
Dir_Arco_ANTM
DIR_SIGUIENTE

}

Fn la estructura NODOM se guarda la informacién de los nodos de la red marginal, donde
cada elemento representa lo siguiente:

_ NuMERo. Corresponde al niimero asignado al nodo en Ja red marginal.
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— Dir_Arco_SucM. Nos permite tener acceso a la lista de los arcos de salida de ese nodo.

— DiR_ARCO_ANTM. Nos permite tener acceso a la lista de los arcos de llegada de ese
nodo.
— Dir_SIGUIENTE. Da acceso al siguiente nodo de la lista ordenada.

El nombre asignado al inicio de la lista de nodos de la red marginal es NODO-MA RGINAL.

Nodo_Marginal —

. Bstructura ARCO_SUCM { it
Dir _Nopo_INI 2
Dir_Nopo_FINAL
MARCA
PEso
Car_Supr
DiR_SIGUIENTE

}

Fn la estructura ARCO_SUCM se guarda la informacion de los arcos de salida de la red
marginal (Arcos Sucesores), donde cada elemento representa lo siguiente:

— Dir_Nopo_INI. Nodo antecesor en la ruta dada por Floyd.
— Dir_Nopo_FINAL. Nodo de llegada del arco.

|

MAaRcA. Indica si pertenece al conjunto A, 0 a A,.

* Vale 1 si pertenece a A,.
* Vale 2 si estd en A,.

— Piso. Corresponde al costo del arco por unidad de flujo.

— CAP_SUP. Capacidad mixima de flujo que puede circular por el arco.

DiR_SIGUIENTE. Da acceso al signiente arco de la lista ordenada.

___Dir_Nodo Ini
___Dir Nodo_Final

rea

___Peso

‘__Capﬂup

-
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Estructura ARCO_ANTM {
Dir_EXT
MARCA
PEso
Cap_Sup
DIR-ANT

i

En la estructura ARCO_ANTM se guarda la informacién de los arcos de llegada de la red
marginal (Arcos Antecesores), donde cada elemento representa lo signiente:
_ Dir_ExT. Nodo de salida del arco.
_ MARcA. Indica si pertenece al conjunto A, oa Aa.
« Vale 1 si pertenece a A,.
% Vale 2 si estden A,
— PEeso. Corresponde al.costo del arco por unidad de flujo.
_ Cap_Sup. Capacidad méaxima de flujo que puede circular por el arco.

— DIR_ANT. Da acceso al anterior arco de la lista ordenada.

ir_Fxt
L , ca
50
l—_EKr__C‘mp_Sup

e Circuito Negativo

Para guardar el ciclo que regresa el algoritmo de Floyd sobre la red marginal, también se
utiliza una estructura especial.

Estructura  CICLO {
COMIENZO
DIR_ANT
DIR_SIGUIENTE

}

Fn la estructura CICLO se guarda ¢l nodo que se encuentra en el ciclo, donde cada elemento
representa lo siguiente:

— Cowmienzo. Nodo del ciclo.

— DirR_ANT. Acceso al anterior clemento del ciclo.
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— DIr_SIGUIENTE. Elemento siguiente en el ciclo.

El nombre asignado al inicio y final de la lista del ciclo son CICLO_INI y CICLO_FINAL

respectivamente.

l

Fl establecimiento de estas estructuras de datos es clave para la implementacion, ya que tanto
la red original, la red marginal y el circuito negativo se basan en estas unidades de informacién
para construire de una manera ficil y de manejo eficiente y rapido de toda su informacion.
Fl Algoritmo de Floyd aplicado a la red marginal estd basado en éste tipo de estructuracion
de la red.

3.3.2 Procesamiento de la Informacién: Red Marginal y Circuito Negativo

El enlazar adecuadamente estas estructura de datos para crear las redes que se utilizardn es muy
importante, ya que 1no basta poseer solamente la informacién de un nodo en particular, sino poder
accesar libremente a la de otros nodos o arcos que también componen la red.

A continuacién se muestra la representacion de la red original del Ejemplo 1 que servira como
base para construir la red marginal asociada al flujo definido en ella, cabe aclarar que el valor de
las cotas inferiores no se esncuentran especificados ya que todos poseen la cota inferior igual a cero.
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F1G.3.1 Representacién de la Red Original

mediante Estruciuras de Datos

e Red Marginal

La red marginal se crea a partir de la red original ya creada mediante la funcién denominada
CRrEA_RED_MARGINAL(), y se realiza de la siguiente manera:

_ Se va recorriendo sobre cada nodo de la red original, supongamos que se estd en el nodo
1.

— Se realiza también un recorrido sobre los arcos sucesores que salen de ese nodo, tomemos
como nodo final del arco el nodo 3.
— Se revisa la informacién de ese arco (2,7)
% Si Cap.Inf < Flujo < Cap_Sup, se agregan dos arcos en la red marginal.
. El arco (i,7) € A, con Cap_Sup = Cap_Sup - Flujo y Costo = Costo.
. El arco (7,1) € A, con Cap_Sup = Flujo - Cap_Inf y Costo = -Costo.
% Si Cap.Inf < Flujo = Cap_Sup, se agrega un solo arco.
. Fl arco (3,%) € A, con CapSup = Flujo- Cap_Inf y Costo = -Costo
% Si Flujo = Cap_Inf, se agrega un arco.
- (i,J) € A, con Cap_Sup = CapSup - Flujo y Costo = Costo.

— Se continua el recorrido sobre los arcos sucesores del nodo hasta no haber.
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— Se prosigue el recorrido sobre los nodos hasta agotarlos.

Cada que se agrega un arco en la red marginal, el proceso es similar alagregar arcos en la red

original.

A continuacién la distribucién de la red marginal del Ejemplo 1 en la primera iteracion con

estructuras de datos.

Arcos Antecesores Arcos Sucesores
’ E ? _Nodo Final
Nodos s
Nodo Marginal _ Peso
= s fap. Méaxima

BEREEFEEEEFREEI 31372 1-2161412]

[2I3]5]4 Fol2]1]2}

—{2[12[0{4]5[3]2}+{3]4]3]3]
BRERFBREBFIEEEFIBEEAENM 2 FEBBIHEleB-{3[418I3{314]3]3]
ATeap2Rll5k 3 It [4]5 1l+{3]4]3]3]
BRABFEAE AR 4 —{2lsla-{t[4[4[2}+{3]4[3]3]~{3[4]3]3]
BEABFZER - 5 Anli-{t[4]4]2}-{3]4]3]3]

ot BS o = ] @

b}

BEEBFRAEIA A ¢ Al a2 +{3]4]3]3]

FIG.3.2 Red Marginal representada con Estructuras de Datos

e Circuito Negativo

Cuando se aplica el algoritmo de Floyd a la red marginal, y se encuentra en ella algin
circuito negativo, el algoritmo de rutas mas corta crea una lista doblemente enlazada donde
va guardando la informacién de los nodos que forman dicho circuito. La lista se va creando
de la siguiente manera: En alguna iteracién de Floyd se detecta un circuito de costo negativo
que contiene a la ruta del nodo i al nodo j.

— Se busca si en el ciclo existe el arco en direcciém (%, 7).

* De haber existido dicho arco.
1. Se llena la informacién de la primera estructura CICLO (CICLOINT) con la
informacion del nodo j.
2. Se apunta CICLO_FINAL a esta estructura.

3. Se recorre sobre la ruta encontrando el siguiente nodo k del ciclo.
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4. Se liga una nueva estructura CICLO con la informacién de k al final de la lista
doblemente enlazada.
5. Se reasigna la direccién de CICLO_FINAL.
6. Se regresa a (3) hasta encontrar el nodo % y agregarlo.
% De no haber encontrado arco directo de 4 a j se realizan los pasos a partir de (1)
para el nodo ¢ hasta encontrar j.

La figura siguiente nos muestra como se representa a la estructura del ciclo mediante Estructuras
de datos. La informacién es del Ejemplo 1 con el ciclo detectado en la primera iteracién.

Ciclo_Ini

il

2

LCiclo_F inal

FIG.3.3 Diagrama del Circuito Negativo representado

con DEstructuras de Datos

3.3.3 Desarrollo del Algoritmo

Para que la descripcién computacional del algoritmo que de mas clara, se desglosard en partes,que
codificado significa utilizar funciones que laboren partes del programa, esto facilita la lectura de los
c6digos y esclarece el desarrollo general del programa.

La tematica general del algoritmo se describe a continuacién, el nombre de las funciones uti-
lizadas en el c6digo se encuentra entre corchetes.

Habiendo sido creada la red original, a partir de los datos leidos del archivo del problema
previamente verificados, se itera de la siguiente manera:

e Mientras se detecten circuitos de costo negativo en la red marginal, se realiza lo siguiente:

1. Se crea la red marginal asociada al flujo actual en la red. [ CrEA-RED-MARGINAL() |
2. Se aplica el algoritmo de Floyd a la red marginal ya construida. [ FLoyp() ]

3. Se revisa si se detecté un circuito negativo.
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e De haberse encontrado circuito, se continua con el paso 4.

e Si no hay circuito negativo, termina la iteracién y se escribe la solucién en un archivo.
[ GraBA_SoLucion() ]

4. Se Calcula la cantidad d maxima de flujo que se puede modificar a través del circuito. [CAL-
cura_D() ]

5. Se modifica el flujo del circuito en la cantidad antes determinada. | Mobpirica Fruso() ]

6. Selibera la memoria utilizada en crear la red marginal y el circuito negativo, a fin de garantizar
memoria para crearlos en la siguiente iteracion. [ LiBERA_MEMORIA() ]

El analisis de cada una de las funciones que actian en cada parte del algoritmo se analizaran
en el siguiente médulo. Cabe aclarar que la implementacién que se utilizé del Algoritmo de Floyd
no es la mas eficaz, ya que en el desarrollo de la implementacion se necesitan agregar arcos a la
red marginal y con una revisién de ellos se puede omitir agregar algunos, en general, bajo algunos
cambios la implementacién de log algoritmos pueden hacerse mds eficientes.

3.3.4 Modificacién de Flujo

Lo referente a la modificacién del flujo en la red, habiéndo encontrado un circuito negativo en la
red marginal por Floyd, se divide en dos partes; la primera consiste en determinar la cantidad d
que es aproiada para modifical el flujo de tal manera que provoque la mdxima cantidad que es
posible bajar el costo, la segunda parte es modificar el flujo en la red original, en los arcos que se
encuentran en el circuito negativo.

Los pasos que se siguen en estas dos etapas son las siguientes, empezando por describir la
primera parte [ Carcura_D() |.

e A partir de la estructura del ciclo, se van leyéndo los arcos que se encuentran en él.

e Se accesa a la informacién del arco en la red marginal, para obtener el valor de la capacidad
Superior de flujo.

e Finalmente, después de comparar las capacidades de los arcos del circuito, d es el valor del

menor de esas capacidades.

La cantidad d es la apropiada para disminuir lo mds posible el costo de la red, modificando el
flujo, manteniendo el mismo valor deseado de flujo.

La modificacién del flujo en la red original es la siguiente [ Mobrrica_Fruio() J:

e Se localiza el arco en la red marginal identificado como en el circuito.

o Se detecta si el arco es de aumento o disminucién de flujo (es decir si pertenece a A, oa A,).
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e Se modifica el flujo como sigue:

— Si f;; simboliza el flujo actual de él y éste a

_ Si el arco era d

e Se avanza sobre el siguiente arco del ciclo hasta

De Fsta manera se tiene la red con un flujo nu
asociada al nuevo flujo y se emp
en las redes marginales, en ese momen
serd el que dé el costo menor para €se va,

jeza una nueva iter

lor de flujo.

Esto es a grandes rasgos la descripcién de la imple
eliminacién de circuitos negativos.

En la siguiente secc
visualizando la red y con las estruc

3.4 Corrida de Escritorio

En adelante toma
cortada corresponden a arcos que €
la Tuta mas corta, o como es el caso, el circuito n
encuentren tachados y aparece el nuevo valor arriba,
cambio también lo efectia el Floyd al mome
nos indican si son arcos de aumento o de dism
contrario. Los nodos que son antecesores de las rutas
la parte de arriba del niimero de noc
significa que el antecesor de la ruta es el nodo del
itmo de Floyd, éste detecta un circu
08 en ov

qu
algor
arcos que se encuentren encerrad
para extraer el circuito se¢ hacen

e Se revisa si el arco sucesor
inicial (INV') del arco.

— S es asf el ciclo s

— FEn caso contrario el ciclo se bu

Los arcos representados con linea continua pertenecen

3.4.1 Ejemplo 1

Determinemos ¢l flujo a costo minimo de valor 7 en la
basado en eliminacién de circuitos negativos.
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e disminucién de flujo, queda Fig=Fg ~

evo definido sobre ella,
acién hasta que no se localicen circu
to se estd en el 6ptimoy e

mentacién reali

i6n se presenta la corridas de escr
turas de datos para poder comparar.

remos la convencién de que los recuad
| algoritmo de Floyd
egativo. Los datos
simbolizan cambio de peso de una
nto de iterar, recordemos que las marcas er
inucién de flujo, 1 si se puede increm

1o en los arcos sucesores, si

ito negativo en
alos son aquellos donde fue detectad

(N f) encerrado en ovalo ti

e reconstruye con los nodos antecesores

rco es de aumento se modifica fi; = fij + d.
d.

agotarlos.

se caleula la red marginal
itos negativos
| flujo definido en la iteracion anterior

sada del Algoritmo basado en

itorio para el Bjemplo 1 resuelto con

ros de los arcos que se encuentren en linea
agrega a la gifica y sirven para asignar
de las estructuras que s€
ruta, este
1 log arcos
entar y 2 lo
detectadas por floyd se sefialan en
en alguno no aparece indicado
arcos. Al haberse aplicado el

minimas

e salen dichos
la revisién que efectia
o el circuito negativo,

sobre los arcos, los

las siguientes revisiones:

ene un nodo sucesor distinto del nodo

de la ruta de N a N f.

sca sobre los antecesores de la ruta NfaN.

a la red marginal asociada a ese flujo.

red de la Figuraz.1 mediante el algoritmo



ITERACION 1. Utilizando la.red de la Figuraz.z, donde nos da una distribucién del flujo de

valor 7 y de costo 84.

FLUJO =7
COSTO = 84

La figura siguiente nos establece a la red del poblema mediante estructuras de datos
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La red marginal asociada a ese flujo la retomamos de la Figuraz.3,y es:

1,5)

..........

Identificando el ciclo 8, 1, 2 de costo —2, tenemos que:

d = miﬂ{q"s., qlias qus} = '{1s 2, 2} =1

la fig. siguiente muestra la red con estructuras

de datos después de aplicar Floyd.
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enfonces

donde la red queda:

W) DECIENCIAS EXACTAS
.// Y NATURALES

£ BisLi0TECA

AR s s
f81=f81+1:2+1:3
fiz = fuat1=0+2 = 2
fio = fa—1=1-1=o0
RLUJO =7
COSTO = 82

FIG. 3.4 Nueva red después de la la. iteracidn

Realizando la actualizacién del flujo en la red original con estructuras de datos, nos queda:

—([3[s]sHz[e]4[1}3[4[3]3]

izl 6]

—{a[3]3]1is]6]3]1]

][22t [4]5]1]

[t]2]5]4]

a1 fa]4]2]

8
I
1
[
2
[
3
I
4
|
5
I
t

Flujo = 7 Costo = 82
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ITERACION 2. Utilizando la red de la iteracién anterior y encontrando la red marginal asociada

a ella, tenemos:

FIG. 3.5 Red marginal asociada al nuevo flujo de la iteracion anterior

Identificando el ciclo 1, 2, 4 de costo —1, tenemos que:
d = min{qfua qlay, ‘1141} = {19 2, 29} = 1

con red marginal después de aplicar el algoritmo de I'loyd en estructuras de datos:
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entonces

fia = fia + 1 =1 +1 =2
.f:-4 = fzq +1=1+1 =2
fu = fyuy—r=3—1=1

donde la red queda:

FLUJO =7
COSTO = 81

El flujo actualizado se presenta en la siguiente estructura de datos de la red original.

| ABEEHEEAEEE
| Gl
el
G250

1t]2]5][4

—{a[a[1[if{e]a]4]2]

= - et = wid e = =

Flujo =7 Costo = 81
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ITERACION 3. Nuevamente retomando la red de la iteracién anterior y encontrando la red

marginal asociada a ella, tenemos:

FIG. 3.6 Red marginal asociada al flujo de la iteracién anterior

Identificando el ciclo 2, 4, 5 de costo —4, tenemos que:

d = min{q!sv qlyss qrs:} = {1s 1, 1} = %
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entonces

f24=f94+1:2+1:3
Foy = Jpp— 1A =AU=D0
e = =22 =8=0

donde la red queda:

FLUJO =7
COSTO = 77

FIG. 3.7 Red de flujo después de la iteracién 3

| (GLEHEREHEEE]
| GIEEHAEE
A [5TsBIelE]0]
STz [4]5]1]
S nnnOennng

cttHoHHeHwH2 "M °

Flujo =7 Costo = 77
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ITERACION 4. Con la red anterior y encontrando la red marginal asociada a ella, tenemos:

@rgfi’) .......
2(2,-1)
(3(33%) :
T -
(3:4)

FIG. 3.8 Red Marginal de la distribucion anterior de flujo

Identificando el ciclo 5, 3, t de costo —7, tenemos que:

d = min{qls, qly Qlis } = {2, 4, 2} = 2
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entonces

donde la red queda:

fas = fis —2=2—2=0
f;-]t = fzt + 2 =1 + 2
fst = f5t —2=2—2=240

FLUJO =7
COSTO = 63

TICG. 3.9 Red de flujo después de la iteracién 3

—{1[3[3[3{2]6[4]1H{3][4]3]3]

L T2 l2H{45[3]1

—4[3]3[3]{5]6]3]0]

—{s[7[2]of{+]4]5]3]

—{a[1]1]ojt[4]4]0]

o b ol bt i = e b= b =] = ] m

Flujo = 7 Costo = 63
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ITERACION 5. Con la red anterior y encontrando la red marginal asociada a ella, tenemos:

FIG. 3.10 Red Marginal de la distribucién anterior de flujo

La siguiente reds marginal nos muestra la ausencia de circuitos negativos después de aplicar el
algoritmo de Iloyd.
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Donde en ésta red no se encuentran circuitos negativos, por lo que la distribucién anterior de
flujos es la de minimo costo. Obteniendo entonces un costo de 63 para un flujo de valor 7.

Comparando los valores obtenidos con la solucién a mano y mediante la implementacién se
observa que da el mismo costo para el valor deseado de flujo.

Con la corrida de escritorio anterior se puede ver que para problemas con mayor nimero de
nodos y arcos el aplicar el algoritmo a mano puede ser muy latoso y requiere tiempo, es por eso
que es necesario formular computacionalmente el algoritmo.

En el capitulo siguiente se analizara el otro algoritmo que también resuelve el problema, éste,
como ya se ha comentado, no requiere tener ¢l valor de un flujo inicial si las cotas inferiores para
todos los arcos es cero y se determinan rutas mas cortas en la red marginal, esto quiere decir que
para su implementacién no es posible auxiliarse del algoritmo de Floyd, el apropiado es el Algoritmo
General de Dijkstra que calcula rutas mas cortas entre un par de vértices teniendo costos negativos
en la digréfica. La implementacién de este algoritmo no serd igual que el aquf presentado, las
estructuras utilizadas serdn diferentes y de acorde a las necesidades.
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Capitulo 4

Algoritmo basado en deteccion Rutas
mas Cortas

En este capitulo se presentard un segundo algoritmo que también resuelve el problema de asignar un
flujo de cierto valor en una red, tal que sea de costo minimo. A diferencia del método anterior éste
necesita de un flujo 6ptimo de valor menor al deseado y en cada iteracion lo que hace es aumentar
el flujo manteniendo la optimalidad.

La eleccién de cualesquiera de los dos métodos de solucion dependerd de la naturaleza del
problema, ya que algunas veces es mas facil encontrar un flujo factible de valor deseado, o bien uno

de menor valor sabiendo que es de costo minimo.

Para garantizar la efectividad del procedimiento basado en la determinacién de rutas mas cortas
en la red marginal se establecerd un teorema cuya demostracién ilustra los pasos a seguir también
en este capitulo se mostrara la corrida de escritorio para el ejemplo 1 resuelto anteriormente por
el algoritmo de eliminacién de circuitos negativos, estableciéndo los pasos aplicados en la red como
con la estructura de datos que se utlilizé en la implementacién computacional.

4.1 Condiciéon de Optimalidad

El algoritmo del Capitulo anterior se basa en que dado un flujo f de valor v, se modifica el flujo
sin cambiar su valor hasta tener la optimalidad. A este método se le conoce generalmente como el
problema primal, ya que conservando las condiciones originales se llega al costo minimo. Existe
otra alternativa de resolver el problema mediante el método dual que en cambio construye un flujo
que sea éptimo de valor v empezando con un flujo de costo mimo v, < » e ir aumentando flujo a
la red conservando la optimalidad hasta llegar al valor v del flujo. Generalmente el valor inicial de
flujo que se toma es cero que es un flujo de costo minimo, ya que la red marginal asociada a este
flujo es igual a la red original.

El algoritmo estd basado en el cdlculo de rutas mas cortas en la red marginal y sobre la cadena
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aumentante asociada a esta ruta incrementar unidades de flujo. La idea de la demostracion es
verificar que con este nuevo valor de flujo definido en la red sigue siendo de costo minimo, viendo
que no existen circuitos de costo negativo en la red marginal asociada a este nuevo flujo, de esta
manera se tiene un flujo éptimo de mayor valor que el inicial, continuando con este procedimiento

se aumenta flujo hasta llegar al valor deseado.

Teorema. Sea f un flujo de costo minimo de valor v en una red R y P* es la ruta mas
corta (de costo mfnimo) de s a ¢ en la red marginal Rr( f) y sea P la cadena aumentante en la. red
R correspondiente a P*. Entonces f + 10 (P7)es el flujo de costo minimo de valor v + 1.

Demostracion.

Claramente el flujo f + 1 0 (P*) es de valor v + 1, ya que se aumenta una unidad de flujo a

través de la cadena P*.

Por otro lado, puesto que f €5 de costo minimo, Ri(f) no contiene circuitos negativos. Para
demostrar que el flujo f + 10(P*) también es de costo minimo, basta probar que la red marginal
Ri(f + 10(P*)) tampoco posce circuitos negativos.

Las redes marginales R/(f)y Ri(f + 10(P*) ) coinciden excepto, posiblemente, en los arcos
de P*. Consideremos la particién, de los arcos de P, en los conjuntos Ny X — N, donde

s N = {53 fii € @i}
o X — N = {(53)| fi; > o}

Sifi; + 10(P*) = fij + 1 < gqij, para todo (2,7) € Ny fi; + 10(P*) = fi; —1 > o,
para todo (¢,j) € X — N, es claro que R/(f) y Ri(f + 10(P*)) contienen los mismos arcos
y por lo tanto R/(f + 10 (P*) ) no contiene circuitos negativos en este caso.

Ahora, si existe algin (1,7) € N tal que fi; + 10(P*) = fi; + 1 = qij entonces este
arco, que pertenece a R/(f), no pertencce a RI(f + 10 (P") )y el arco (7,) pertenece a esta
dltima red. Supéngase que este arco pertenece a un circuito @ de RI(f + 10 (P*) ), y sean los
vértices de @ : 2, 1, 2,...,k, 3, ..

Puesto que P* es una ruta mas corta de s a t en RI(f + 10 (P") ), entonces el arco (2,7)
es una ruta mas corta de 7 a j ya que pertencce a P*. Por lo tanto en la red R/(f) se tiene que
clij 2 el + ¢ha +...4 chyiluego e/(P) = efy — ety 4 chy ...t ey — oy > o0
que es el costo del circuito, donde ¢f;; es el costo del arco (2, 7) y por lo tanto @ no es un circuito
negativo.

Analogamente se prueba que R/(f + 10 (P*) ) no contiene circuitos negativos si existe algin
arco (4,7) € X — N talque f;; + 10(P*) = fi; —1 = o.
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Como ya se menciond el flujo f de valor v = o es factible y de costo minimo si las cotas
inferiores para todos los arcos es cero, para este caso el problema se facilita ya que no se tiene que
buscar algiin flujo factible éptimo, si hay cotas inferiores diferentes de cero se comienza con un flujo
éptimo que cumpla con dichas restricciones de arcos, el siguiente paso es determinar la ruta mas
corta de s a t, en la red marginal; de nuevo es posible utilizar el algoritmo general de Dijkstra para
encontrar arborescencias de rutas mas cortas para después enviar la maxima cantidad posible de
flujo de la cadena obtenida de s a t y por el teorema anterior el nuevo flujo serd de costo minimo,
procediendo igualmente hasta alcanzar el valor de flujo deseado.

Caba sefialar que, si en alguna iteracién no existe ruta alguna de s a t en la red marginal y el
valor v7 del flujo actual f es menor que v entonces no existe ningin flujo del valor requerido ya
que, al no existir ruta de s a £ en Ja red marginal, no existen ¢adenas aumentantes de satenla
red original y por tanto f es flujo maximo.

Por otro lado, si v/ mas la capacidad incremental de la cadena encontrada es mayor que v
entonces solo serd necesario enviar la cantidad v — v’ a través de esa cadena para determinar el
flujo deseado.

4.2 Descripcién del Algoritmo

A continuacién se establecen los pasos a seguir para aplicar el algoritmo, al igual que en el algoritmo
anterior dichos pasos estén sustentados por la demostracién del teorema anterior o algunos otros
resultados vistos en el capitulo dos.

Paso 1 [Obtencién de un flujo factible]. Fstabléscase el flujo factible f de costo minimo en R.
Paso 2 [Red Marginal]. Constriyase la red marginal, con respecto a f, R/(f).

Paso 3 [Ruta mas corta de s a t en Ri(f)). Determinese la ruta mas corta P* de saten RI(F)
Paso 4 [Actualizacién del flujo]. Sea d = ming jjep {qti;}

(i) Si el valor del flujo f + do(P*)esigual a v, actualizar f = f + do (P*)y terminar.
En este caso f es el flujo a costo minimo de valor v.

(i) Si el valor del flujo f + do (P*)es igual a », actualizar f = f + do (P*)y
terminar. En este caso f es el flujo a costo minimo de valor v.

(iii) Si el valor del flujo f + d o (P*) es mayor que v y v/ es el valor de f, actualizar
f = f + (v—uvt)o(P*)y terminar ya que f es el flujo requerido.

4.3 Implementacién Computacional del Algoritmo

Como ya se ha comentado anteriormente es muy importante tener una buena implementacion del
algoritmo, y para ello se hizo uso de estructuras de datos para almacenar la informacién y poder
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accesar a ella de una manera rdpida. Al igual que en la implementacion del algoritmmo de circuitos
negativos se crea la red marginal en una estructura aparte de la red original, para detectar la ruta
mas corta entre el nodo fuente s y desting ¢ se utiliza el algoritmo Generalizado de Dijkstra, ya
que en la red marginal se pueden tener pesos negativos y éste algoritmo encuentra la arborescencia
minima afin habiendo costos negativos.

4.3.1 Manejo de la Informacién

Al igual que en el capitule anterior en esta seccion se definirdn lag estructuras que se utilizaron,
cada una muestra la informacidn que contiene, necesaria para el desarrollo del algoritmo en diversas
etapas, la red original posee una lista ligada de nodos y en cada uno de ellos cuelga una lista de
arcos, la forma en que se construye la red original es exactamente la misma que para el algaritmo
anterior, solo s¢ cambiaron algunos nombres por facilidad de manejo de variables. La red marginal
se construye exactamente igual que en el capitulo anterior, es por eso que en esta seccion se omitird
su descripeion; para la recopilacion de la ruta mds corta encontrada por el Dijkstira se ntiliza una
lista doblemente ligada muy similar a la que se utilizé en ¢l almacenamiento del ¢irenito negativo
del algoritmo anterior.

o Red Original

Para crear la red original se definen las siguientes estructuras:

Estructura NODO {
NUMERD
Arco_In
S1G

¥

En la estructura NODO se guarda la informacidn de los nodos de la red; donde cada elemento
representa lo siguiente:

— NuMEeERO. Corresponde al nimero asignado al nodo en la red.

- Arco_Inl. Nos permite tener acceso a la lista de log arcos de salida de ese nado.

— Si¢. Da acceso al signiente nodo de la lista ordenada.

El nombre asignado al inicio de la lista de nodos de la red original es NODO_INI.

La figura signiente muestra un diagrama de la representacién de un nodo mediante estracturas
de datos.

MNado Ini —_—

it



Estructura

ARCO {
NF
Prso
Car_INF
Car_Sup
Fruio
S16

}

En la estructura ARCO se guarda la informacién de los arcos de la red, donde cada elemento

representa lo siguiente:

Nr. Nodo de llegada del arco.

Cap_INF. Capacidad minima de flujo que

Car_Sup. Capacidad méxima de flujo qu

PEso. Corresponde al costo del arco por unidad de flujo.

puede circular por el arco.

e puede circular por el arco.

F'Luso. Fiujo que circula a través de ese arco.

— S1G. Da acceso al siguiente arco de la lista ordenada.

___Dir.Nodo Final

eso
lapInf
ap Sup
rc ‘_E'lujo

|——

e Red Marginal

Para la red marginal definimos ofro tipo de

estructuras, adcuadas para poder aplicar el

algoritmo General de Dijkstra y encontrar ciclos negativos.

Estructura NODOM {

}

En la estructura NODOM se guarda la inforn
cada elemento representa lo siguiente:

8

NUMERO
ET1Q

Dist
ANTECESOR
Arco_Suc
SiG

nacién de los nodos de la red marginal, donde



NuMmERO. Corresponde al nimero asignado al nodo en la red marginal.

Et1q. Etiqueta que sirve para la aplicacion del Dijkstra.
Dist. Distancia de la ruta minima desde el nodo Fuente hasta el nodo en cuestion.

ANTECESOR. Nodo antecesor en la ruta minima desde el nodo fuente.

|

— ARCo_Suc. Acceso a la lista de arcos que salen del nodo.
— Sic. Apuntador al siguiente nodo de la lista.

F] nombre asignado al inicio de la lista de nodos de Ja red marginal es NODO_MARGINAL.

tmero
SLiq

Dist

Noda Mucginal ( I__Antex:esur

Estructura ARCO_SUCM {
NF
MARCA
PEso
Cap._Sup
SiG

}

Fn la estructura ARCO_SUCM se guarda la informacién de los arcos de salida de la red
marginal (ArcosSucesores), donde cada elemento representa lo siguiente:

— Nr. Nodo de llegada del arco.

— MARcA. Indica si pertenece al conjunto A, o a A,.

— PEso. Corresponde al costo del arco por unidad de flujo.

— CApP_Supr. Capacidad maxima de flujo que puede circular por el arco.

— S1G. Da acceso al siguiente arco de la lista ordenada.

f
arca
es0
r__C ap.Sup
f——
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¢ Ruta mas Corta

Para guardar la ruta mas corta entre el nodo fuente s y ¢l nodo destino £ que regresa el
algoritmo General de Dijkstra sobre la red marginal, también se utiliza una estructura especial.

Pstructura  RUTA {
COMIENZO
ANT
Sia

}

En la estructura RUTA se guarda el nodo que se encuentra en la ruta mas corta entre s y £,
donde cada elemento representa lo siguiente:

— CowmieNzo. Nodo que se encuentra en la ruta.
— ANT. Acceso al anterior elemento de la ruta.
— Sic. Elemento siguiente en la ruta.

El nombre asignado al inicio y final de la lista de la ruta son RUTA_INT y RUTA FINAL
respectivamente.

|

Con las estructuras antes definidas se crean las redes original y marginal, asf como una lista
donde se guarda la informacién de los nodos que estdn en la ruta minima entre s y ¢ que regresa el
algoritmo General de Dijkstra, la manera de enlazar estas estructuras se establecerd en la siguiente
parte de ésta seccién.

4.3.2 Procesamiento de la Informacién: Red Marginal y Ruta mas Corta

Como se habia mencionado anteriormente es muy importante hacer un enlace correcto de las es-
tructuras de datos, a fin de que el acceso a la informacién que se requiera sea muy facil, la parte de
la creacién de la red marginal no se explica ya que es el mismo procedimiento visto en el capitulo
anterior, salvo quizd algunos arreglos por la diferencia de estructuras utilizadas en los diferentes
algoritmos.

e Red Marginal
La creacién de la red marginal a partir de la informacién de la red original se realiza mediante
la funcién CrREA_RED_MARGINAL(), ésta funcién es exactamente la misma que la presentada
en el capitulo anterior, por lo que no se volverd a detallar la manera como se construye.
A continuacién se muestran la red original y marginal para el Ejemplo 1 en la primera iteracién
del algoritmo, a fin de ver como quedan establecidas con las estructuras y ligas adecuadas.
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odo Final

esoCap_Inf
Nodo.Ini—.i " Ciﬁd‘?::ji
8 —{1[3]o[3]o}{2]6]o]4Jo}—{3]4]0[3]0]
}
1 2[1]o]2]of~{4]5]0]3]0]
]
2 413/0[3|0[15[6]0[3]0
}
3 |-l 05 ]3]
;
¢ |-oTz[o]5]0] =
5 [-{ATi[o[ 1[0 ~[o[4[o[1]0]
9

FIG. Red Original del Ejemplo 1 con un flujo igual a cero,
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FIG. Red Marginal de la la. iteracién del Ejemplo 1

representada con estructuras de datos.

o Ruta mas Corta

Cuando se aplica el algoritmo Generalizado de Dijksta a la red maginal éste detecta la ruta
mas corta entre el nodo fuente s y el nodo destino t, ésta informacién es guardada en una
estructura doblemente ligada. La lista se va creando de la siguiente manera:

Se busca en la lista de nodos al destino t.
Se llena con la informacién del nodo la primera estructura RUTA (RUTA_INT).
Se apunta RUTA_FINAL a esta estructura.

Se toma el nodo k tal que es el nodo antecesor en la ruta del Destino.

DY B Lo B

Se llena una estructura RUTA con la informacién de ése nodo y se efectuan las ligaduras
agregando al final de la lista.

6. Se apunta RUTA_FINAL a esta nueva estructura.
7. Se toma el nuevo nodo que es antecesor en la ruta a k.

8. Se va al paso 5 hasta encontrar el nodo Fuente.
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De esta manera se tiene guardada la informacién de los nodos para poder utilizarse posteri-
ormente en el desarrollo del algoritmo, en seguida se muestra la ruta detectada en la primera
iteracién del Ejemplo 1 con estructuras de datos.

L__nuta_l"‘inal

FIG. Diagrama de una Ruta representada

con Estructuras de Datos

4.3.3 Desarrollo del Algoritmo

Fl desglose del algoritmo, al igual que el anterior fue hecho mediante funciones, el desarrollo general
del algoritmo se establece en esta parte, los nombres de las funciones utilizadas para efectuar tal
labor se encuentran entre corchetes.

Ia informacién del problema por iterar es recogido de un archivo previamente preparado, a la
captura de estos datos se va creando la red original de informacion verificando que verdaderamente
el flujo dado sea factible bajo las restricciones de arcos establecidas, al valor de Flujo definido enla
red le lamaremos Flujo_Total y al valor deseado de flujo Flujo_Deseado, de esta forma se comienza
a iterar de la siguiente manera:

e Mientras ¢l valor del Flujo_Total sea menor que el Flujo_Deseado se realiza lo siguiente:

1. Se crea la red marginal asociada al flujo actual definido en Ja red. [CREA_RED_MARGINAL()]
2. Se aplica el algoritmo Generalizado de Dijkstraala red marginal ya creada.[DUKSTRA_GENERAL()]
3. Se revisa si se encontré la ruta minima

— De haberse encontrado ruta minima se continua con el paso 4.

_ Si no existe ruta el Flujo_Total es méximo y se escribe la solucién obtenida en un
archivo.[GRABA_SOLUCION]

4. Se Calcula la cantidad d méxima de flujo que se puede aumentar a través de la ruta.
[CALcuLA.D]

5. Se modifica el flujo a través de la ruta en la red original en la cantidad antes determinada
bajo las siguientes condiciones. [MobiFicA_FLuio()]
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— Si la Flujo_Total 4+ d < Flujo_Deseado. Continuar
— Si Flujo_Total + d = Flujo_Deseado. Parary grabar la solucién. [GRABA_SOLUCION Ol
— Si Flujo_Total + d > Flujo_Deseado.

Continuar con lamodificacién de flujo para d = Flujo_Deseado - Ilujo_Total.

6. Se libera la memoria utilizada en crear la red marginal y la lista de nodos en la ruta a
fin de garantizar memoria disponible para la iteracion pnsterior.[LIBERA-MEMOIHA]

En esta parte se establecieron los rasgos generales del desarrollo del algoritmo, el estudio mas
detallado de las labores que realiza cada una de las funciones antes mencionadas se explica en la
siguiente parte de esta seccién, para un andlisis mas detallado de éstas y otras funciones que se
uilizaron en la implementacién del algoritmo ver el Anexo 2 que contiene los cédigos fuetes de la
implementacién en Lenguaje C.

4.3.4 Modificacién de Flujo

Cuando se ha detectado en la red marginal la uta de peso menor entre el nodo I'uente y el Destino
se procede a hacer una modificacién en el flujo definido en la red, este proceso se realiza en dos
pasos principales, el primero de ellos consiste en determinar cual es la cantidad maxima que se
puede aumentar de Flujo a través de la trayectoria, la segunda parte consiste en el cambio del flujo
sobre la red original.

Los pasos a seguir en la siguiente parte se muestran a continuacién, éstas labores las realiza la
funcién CALCULA.D en la implementacion.

e Con la lista que posee la ruta, se va leyendo los arcos que lo forman, ya que se tiene perfec-
tamente determinados los extremos inicial y final de dichos arcos que pertenecen a la ruta
minima.

e Se accesa a la informacién del arco en cuestion en la red marginal para obtener el valor de la
capacidad Superior de ése arco.

o Se realiza la misma bisqueda para todos los arcos de la red que se encuentran en la ruta.

o Después de analizar todos los valores de las capacidades superiores se toma como d a la menor
de ellas.

La cantidad d encontrada es la apropiada para aumentar lo mas posible el flujo a través de la
ruta minima, ya que recordemos que esta ruta estd asociada a una cadena incremental en la red
original.

Para la segunda parte, ya sabiéndo la cantidad 6ptima de flujo por aumentar en la iteracion se
realiza el cambio de flujo en la red original mediante la funcion Mobirica_FLulo:

e Se localiza cada arco de la ruta en la red original.
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Los valores en los arcos son (Capacidad, Costo)

donde en cada arco el flujo es también o, vemos

ITERACION 1. Tomando el flujo de valor o,
sociada es la original y no posee ciclos

que es factible, y de costo minimo ya que su red marginal a

negativos.

FLUJO =0
COSTO =0

FIG. 2.30 Red de flujo constante de valor o

La red representada con estructuras de datos queda:
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Como ya se menciond en ésta primera iteracién la red original y la marginal coinciden, encon-
trando en ella la ruta mds corta se tiene que es: P* : s,3,t de costo 8. En este caso

d = min{q/y, q/5} = {3, 5} = 3

La red marginal después de aplicar el algoritmo Generalizado de Dijkstra se muestra en la
siguiente figura.
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Ruta: 8, 3,9 d=3
y actualizando el flujo f = f + 30 (P*); es decir, se aumentan 3 unidades al flujo a través

de los arcos (s,3), (3,1), la siguiente red lo muestra

FLUJO =3
COSTO = 24

FIG. 2.31 Red de nuevo flujo de valor 3

Expresado con estructuras de datos nos queda:
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ITERACION 2. La red marginal de la red de la iteracién anterior se muestra en la siguiente
figura.
(3,5)

(3,3)

(3,6)

FIC. 2.32 Red Marginal asociada al flujo anterior

La ruta mas corta enfre s y t es: P* : s, 1, 2, 4, t decostog. Luego

d = m'm{qu, qlisy Qlay, q!4£} = {3s 2, 3 5} = 2
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y con estructuras de datos tenemos:
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Ruta: 8,1,2,4,9 d=2

Se actualiza f = f + 2 o0 (P*) definiéndose, de este modo, el flujo mostrado en la siguiente
figura.
FLUJO =5
COSTO = 42

FIG. 2.33 Flujo resultado de la segunda iteracién
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Fl flujo actualizado se presenta en la siguiete lista.

s |-l 2 -2elo[e[o—{3[4[o]3]3]
1 elafolzlz-{ATs e 3 o]

2 |-z -Ele o]0

3 [{s[7]olz[o-[o]4[o]5]3]

4 |—{oT2]0[5]2

s e el ola0]
}

9

TTERACION 3. La fig.2.34 corresponde a la nueva red marginal.
5

FIC. 2.34 Red Marginal para la iteracién nimero 3

P* resulta ser: s, 1, 4, t de costo 10, de donde

d = min{qle, @y At} = {158, 3} =1
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Ruta: 8, 1,4, 9 g=1

El flujo f + 1 0 (P*) se muestra en la fig.2.33

FLUJO = 6
COSTO = 52

FIG. 2.35 Nuevo flujo para la red del ejemplo 1
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ITERACION 4. La red marginal asociada al flujo de la figura anterior es mostrada en la siguiente
figura.

FIG. 2.36 Red Marginal actualizada

P* es: s, 2, 4, tde costo 11. De aqui

d = min{q/s:, qlay gly} = {4, 1, a} = 1
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La red marginal asignada a esta iteracion es la siguiente.
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Ruta: 8, 2,4, 9 d=1

Se actualiza f = f + 10 (P*). De este modo se obtiene el flujo de valor 7 deseado que se
muestra en la fig.2.35. que es de costo 63, siendo el minimo.

FLUJO =T
COSTO = 63

FIQ. 2.37 Distribucién de flujo de valor 7 de costo minimo
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La red con el flujo de valor deseado de costo minimo se muestra en las siguientes estructuras
de datos.

3

8 1T3To[3[3 {26 o[a]1t~{3[4[o[3]3]
| A B0 B
2 —-{4]3|0|3|3|—-15]6|0|310|
([ Tol2lo}-{lalo[5]5]
—{a]1o[1Jo]~{o]4]o]4]o0]

0 i v e = e WO

Asf se tiene un flujo de valor 7 definido en la red y de costo minimo, verificando con los resultados
al iterar con el algoritmo de eliminacién de circuitos negativos se puede observar que la distribucion
de flujo es la misma para los dos y éptimo.

Como se puede observar la implementacin de cualesquiera de los dos algoritmos es sumamente
sencilla, las funciones que se utilizaron resultan de una manera natural al seguir los pasos del
algoritmo. La eficiencia y rapidez de las implementaciones radica en gran medida por el tipo de
estructuras utilizadas y la versatilidad del lenguaje para accesar a la informacién de una manera
rapida.

Cuando se tenga un problema por resolver mediante flujo constante a costo minimo, la decision
de utilizar uno u otro algoritmo dependerd en gran medida de la naturaleza del mismo, ya que
como se comentaba anteriormente para algunos problemas se puede conseguir un flujo del valor
deseado que sea factible y entonces es inmediato que el algoritmo que se utilizard en este caso sea
el de eliminacién de cicuitos negativos, en cambio cuando en el problema sea facil encontrar el
flujo de cierto valor menor que el flujo deseado y garantizando que es de costo minimo el algoritmo
de rutas mas cortas es una buena eleccién, esta tdltima situacién en la practica no se presenta
muy a menudo, ya que tener un flujo factible de valor menor que ¢l deseado puede ser facilmente
encontrado para algunas redes, pero garantizar la optimalidad no siempre es sencillo, para este caso
una opcién pudiera ser hacer una combinacién de ambos algoritmos, teniendo ya la distribucion



de valor menor aplicar el algoritmo de eliminacién de circuitos negativos para obtener asi un flujo

éptimo de ese valor, para después estar en condicién de aplicar el método de rutas mas cortas y
asf tener el flujo 6ptimo para el problema que se tenga. Otra opcidn es modificar el Ford-Fulkerson

que da una primera solucién factible agregandole que los incrementos sean por rutas mas cortas

para que la primera solucién factible sea éptima.
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Conclusiones

Clon la elaboracién de éste y otros tres trabajos méas' se ampli ol PAREIMM a problemas de Flujos,
quedando un contenido de ocho diferentes algoritmos. Dentro de los algoritmos que trabajaba en
esta primera version se encuentran los de Prim y K ruskal para érbol de minima expansién, Floyd y
Dijkstra Generalizado para el calculo de Rutas mds cortas, el algoritmo de Ford ¥ Fulkerson para
encontrar flujo maximo y sus Gieneralizaciones, los algoritmos para el problema de Flujo Constante
a Costo minimo, que se presentan en éste trabajo, y el Simplex especializado en redes. Con esto se
cumple otro de los objetivos trazados y realizados que fue la creacion de una serie de monografias
completas sobre ésta 4rea que servirdn de consulta y apoyo a futuros estudiantes interesados en
ésta drea.

Los proyectos de trabajo a futuro son eficientar y ampliar los programas olaborados haciendo
un andlisis més detallado de la complejidad de los algoritmos y las estructuras de datos utilizadas
para obtener futuras versiénes profesionales, asi como ol incluir en el PAREIMM representacion

grafica de redes pequenas.

(6], (7] v (8]
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Apéndice A

'Teoria de Graficas

En éste Anexo se presentard un panorama basico de Teorfa de Grificas, donde se muestran los
resultados mas importantes que e utilizan para analizar el problema de flujo constante a costo
minimo. Las demostraciones a los teoremas que se enuncien no se presentardn, una referencia

donde se encuentran son [1] y [5]-

Uno de los conceptos basicos e importante a la vez, es el de gréfica y digréfica, el cual posteri-
ormente se extiende para establecer el de red que es sumamente utilizado.

A.1 Gréficas y Digraficas

Definicién. Una Gra fica G = (X, A, f) consta de:

1. Un conjunto X = X(G) cuyos elementos se llaman vértice (puntos o nodos) de G.
9. Un conjunto A = A(G), el conjunto de las aristas (o lineas) de G.

3. Una funcién f : A(G) — X(G) X X(G), la funcién de incidencia de G.

Siempre que nos refiramos a una grafica supondremos de antemano que es finita.

Si a es una arista de Gy f(a) = {a,w} se dice que w y w son los exlremos o vértices terminales
de @. Una arista cuyos extremos coinciden es un lazo. Dos aristas @ y a? son paralelas si tienen
los mismos extremos, es decir si f(a) = flar).

Definicién. Una Digraefica (o grafica dirigida) es una terna D = (X,A,f) formada
por:

1. Unconjunto X = X(G) cuyos elementos se llaman vértice (puntos o nodos) de G.

98



£ BBIBLIOTECA
\ , / DE CIENCIAS EXACTAS
= Y NATURALES

AL SABER DE MI§ HUOS
HARA MIGRANDEZA

9. Un conjunto A = A(G), el conjunto de arcos de G.

3. Una funcién f : A(G) — X(G) x X(G), la funcién de incidencia de G.

Si @ es un arcos de G y f(a) = (u,v) se dice que u s el extremo inicial y v el extremo final
del arco a.

Obsérvese que la tnica diferencia, aunque importante, entre ambas definiciones, es que en una
digréafica los extremos de los arcos estdn ordenados, mientras que en una gréfica no. Las figuras
A.1y A.2 nos muestran un ejemplo de grafica y digrifica.

Una aclaracién importante que el término arista o linea se utiliza en grdficas y arco para
digréficas, aunque aveces se hace referencia a uno u otro en forma indistinta.

A.2 Representacién Geométrica de una Grafica

Una cuestién importante es el hecho de como poder representar geométricamente a una grafica, la
representacién que se utiliza es una consecuencia natural de su definicion.

Los nodos de la grafica se representan mediante puntos o efrculos y las aristas por lineas entre
nodos. Si es grafica dirigida los arcos se representan poniendo una flecha en la direccién de llegada.
Ejemplos:

©
& 2)

A

A.3 Subgraficas

Otros de los conceptos importantes que surgen de una manera muy intuitiva es el de subgrifica, es
muy comtin su utilizacién en el cdlculo de soluciones en los problemas de rutas més cortas y en el
de céalculo de flujos éptimos.

Definicién. Sea G = (X, A,f) y Gt = (X1, A, f1) dos graficas. Se dice que G/ es
subgrfica de G (G C G)si X1 C X, ArC Ay f(a) = fi(a) para toda arista a de G. Se dice
que es una subgréfica

(a) Generadora de G cuando X = X1.

(b) Inducida de G (G1 C G) cuando f(a) C X1 x X1 implica que @ € Al.
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F1G. A.1 Representacién de una Grifica

DIGRAFICA

FIG. A.2 Representacién de una digrdfica



Si Gr = (X1, At, f1) es subgrdfica de G diremos que X7 induce G? en G.

Entonces las graficas generadoras de una grifica G dada son aquellas que poseen los mismos
nodos que la original y quizd no todos los arcos. Otra manera de verlo es que si se agregan algunos
arcos a la grafica inducida se obtiene la gréfica original, es por eso que se le denomina Generadora.
En cambio la gréfica inducida es aquella que posee un subconjunto de nodos de la grafica original
y todas las aristas entre esos nodos que se encuentren también en la grafica original.

En las figuras A.3 y A.4 se muestra una grafica generadora y una inducida.

A.4 Grado de un nodo

Con la representacién geométrica que se hace de una grifica es claro ver que para cada nodo es
diferente el niimero de aristas que tienen como extremo ese nodo, al igual en las digréficas el nimero
de arcos de entrada o de salida de un nodo puede no ser el mismo para todos los nodos, surgiendo
entonces el concepto de grado de un nodo tanto de una grafica como para una digrafica.

Definicidn.si v es un vértice de la Grifica G, se llama grado de v y se denota I'(v) al
nimero de aristas de G que tienen a v como extremo.

Definicion. Si D es una digrifica y » un vértice, se llama grado de entrada de v y se
denota I't(v) al nimero de arcos cuyo exiremo final es v y se llama grado de salida de v y se
denota I'~(v) al mimero de arcos cuyo extremo inicial es v.

Denotemos I'(v,v) al niimero de arcos con extremo inicial u y extremo final v.

PI‘OpOSiCién. Si D es una digrafica, w,v son dos vértices y a el nimero de arcos, se
verifican las propiedades siguientes:

(@) I'*(v) =) I(uyv); I (v)= Y I(v,u)

ueX ue X
(ba= Y I'(v)= > I (v)
veX veX

Ejemplos:

El siguiente ejemplo nos muestra el grado de cada nodo como grifica, el grado de entrada y de
salida de la digrafica definida.
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FIG. A.3 Bjemplo de Gréfica Generadora

GRAFICA
INDUCIDA

TIG. A4 Ejemplo de Grifica Inducida




)=z I't(i)==2 r~(1)=o
a)=4 I'(a)=3 I'"(3)=1
I(a)=3a I''(a)=1 I'(3a)=1
Fg)=4 I'@=1 I''4)=3
Is)=4 I's)=1 I'(s)=3

A.5 Camino, Paseo, Trayectoria, Ciclo y Circuito

La definicién de Camino, Paseo, Trayectoria, Ciclo y Circuito en graficas o digraficas segiin corre-
sponda es muy importante para el problema de flujo Constante a Costo Minimo, ya que el primer
algoritmo se basa en gran medida en la deteccién de Circuitos de peso negativo en la red Marginal
asociada al flujo definido en una red, éstos circuitos en la red marginal corresponden a ciclos de la
red original. En el segundo de los algoritmos es muy utilizados los conceptos de Camino, Paseo y
Trayectoria, ya ge para obtener el flujo éptimo en una red se calculan trayectorias minimas en la
red marginal asociada a un flujo.

s 8 p 5 . v
Definicion. Sea G una grifica. Un Camino es una sucesion alternante
(D59 Gry PryoeeyOn— o Ghis )

de vértices y aristas de G en donde cada arista a; tiene por extremo al vértice v;_, que le precede

y tal que le signe v;
aq
‘vi"x @

Si v es un camino, la longitud de 7, I(%) es el nimero de aristas no necesariamente distintas
que figuran en 7.

Si el camino tiene un solo vértice y no tiene aristas, su longitud es cero, y se dice de ¢l que es
nulo.

Se dird que vyes un v,v, — camMino (o camino de v, a v,) que tiene como extremo v, ¥ Un-
Un camino no nulo cuyos extremos son iguales se llama Cerrado.

Un camino que no repite aristas se llama Paseo o camino simple.

Un camino que no repite vértices se llama Cadena o camino elemental.

Nétese que toda cadena es un paseo pero no reciprocamente,

Definicién.Un ciclo es un camino cerrado elemental de longitud positiva.
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Definicién. Sea D unadigrifica. Un Camino Dirigido en D es una sucesion de vértices

y arcos.
(Vgy @y y Uiy eney Tn—ry Cny v,)

tal que w;_, y v; son, respectivamente, los extremos inicial y final del arco a;.

)

Un camino dirigido que no repite vértices se llama trayectoria.

Definicion. Un Circuito es una trayectoria cerrada que no repite arcos.

Ejemplos:

° 7 = (1,.5;21,2,(;3,,3,a43,4,a4,,2,a3,,3) l{v,)=5. Lsun camino.
® v = (1,0,51,5,&54,4,a45,5,a5,,z) 7)) =4 I's un paseo.

® 73 = (4s@42> 25032 3) l(v) =2  Es una cadena.

. = (1y@a152@q25 35 Q4354 a54,5,a51,1) I{lv) =5 IZs un ciclo.

o 75 = (4,@43: 31 Q32> 25 Qass 1) I(v;) =3 Esuna trayectoria.

o Yo = (5, @414 a45,5) Uve)=2 Lsun circuito.

Teorema.Sea P un camino dirigido simple entre un nodo s y un t, entonces se puede
descomponer en una trayectorias de s a t y n circuitos elementales de vértices de P.

La demostracién de éste teorema es muy importante para el teorema de descompusicion de un
flujo sobre trayectorias y circuitos elementales, la idea de la prucha es muy intuitiva. Dado que la
trayectoria sobre la cual se frabaja es simple, es decir que no repite arcos en ella, se construye un
nuevo camino quitdndo todos aquellos circuilos que posee P, claramente el nuevo camino dirigido
P* ser4 una trayectoria, ya que no repetird vértices y serd elemental, en los circuitos eliminados
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Definicion. Dos vértices uy v de una grifica G se dice que estéan conectados cuando existe
un camino en G de extremos ¥ y .

Definicion. Una grifica G es conexa si, y solo si para todo par de vértices u y v de G
existe un camino en G que conecta % y .

Ejemplos:

O

QGréfica Conexa Cirdfica Disconexa

A.8 Arboles

En los problemas de ruta minima el concepto de arbol y arborescencia es de suma importancia, ya
que las soluciones estan caracterizadas por ellos y en general la teorfa que se deriva de éste tipo de
problemas gira en torno a la definicién y propiedades de 4rboles y arborescencias. Otro uso que
no es menos importante es en la implementacion de algoritmos, ya que muchos de los conceptos de
estructuras de datos que eficientizan la implementacién de un algoritmo se basan en las propiedades
de los arboles.

Definicion. Una grifica G se dice que es un arbol si, y s6lo si se verifican las siguientes
condiciones.

(a) G es conexa;

(b) G no posee ciclos (aciclica).

Definicién. Un irbol A se dice que es un 4rbol generador de la grifica G si A es subgréfica
de G tal que su conjunto de vértices coincide en el de G.

PI‘OpOSiCién. Todo grafo conexo posee un arbol generador
PI'OpOSiCi(’)n. Un 4rbol con m vértices tiene n—1 aristas

PI‘OpOSiCif)n.Todo 4rbol con mas de un vértice posee al menos dos vértices de grado 1.
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FIG. A.SJ
Representacion grafica
de una arborescencia

Mejor representacion grafica
de una arborescencia
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Apéndice B

Manual del Usuario

B.1 ;Cémo se prepara la informaciéon?

La informacién que se utiliza para la corrida de los programas se obtiene de un archivo que previ-
amente debe estar preparado. El archivo con la informacién puede llevar el nombre que se desee,
bajo al restriccién normal de poseer un nombre con a lo mas ocho caracteres; la terminacién del
archivo debe ser .SOL, para que pueda ser leido. Ejemplo: EJEMPLO1.SOL

La informacién tiene que estar distribuida de la siguiente manera:

e Un primer renglén con solamente el niimero 3.

Este niimero sirve para identificacién dentro del programa.

e La informacién de los arcos se pone por renglén de la siguiente manera
NODONICIAL NODO_FINAL CAP_MINIMA CAP MAXIMA COSTO FLUJO

e Ya que se hayan capturado todos los arcos se pone un renglon que contiene cinco ceros.

o La dltima linea contiene la informacién siguiente:

NUMERO_DENODOS NUMERO_DE_ARCOS PESO FLUJO

En cada renglén la informacién va separadapor espacios.

A continuacién se muestra como ejemplo de como se distribuye la informacién del archivo de la
grifica del ejemplo 1 para que los programas los puedan leer.
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3
810332
820462
830343
120210
140352
240331
250361
350272
390541
540111
490624
590442
00000

712847

Al empezar la corrida del programa, lee la informacién del archivo y crea una red.

B.2 ;Cémo se corren los programas?

Consideremos que todos los datos de un problema que se quiere resolver ya se encuentran en
un archivo adecuado con terminacién .PRB, supongamos que se estd trabajando con el Ejemplo
1 mostrado anteriormente, el archivo va a cambiar si se desea aplicarle el programa basado en
eliminacién de circuitos negativos o el de deteccién de rutras mds cortas, a continuacién se mostrara
la manera de utilizar cada uno de los problemas mostrando el archivo del ejemplo 1 para cada
problema.

e Algoritmo de Flujo Constante a Costo Minimo por medio de Elimi-
nacion de Circuitos Negativos

Como se comenté anteriormente para correr éste programa se necesita tener todos los datos
en un archivo distribuidos correctamente, los datos para el Ejemplo 1 con un flujo inicial de
valor 7 se encuentran en el archivo PROB2.PRB el cual se utilizard como ejemplo. Lo datos
siguientes nos muestran la infoirmacién de PROB2.PRB en un archivo.
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3
810332
820462
830343
120210
140352
240331
250361
350272
390541
540111
490524
590442
00000

712847

Para correr el programa hay que cerciorarse de que el archivo .PRB se encuentre en el disco
de trabajo de la computadora, para ejecutar un problema se teclea:

— El nombre del programa (CICLOS).
— Seguido y separado de un espacio el nombre del problema con extension .PRB

— Posteriormente los niimeros de los nodos Fuente y Destino de la red.

Esquematizado quedarfa de la siguiente manera:

x: CICLOS [NOMBRE|.PRB [(#FUENTE] [#DESTINO]
Ejemplificado para el PROB2.PRB se tendrfa:

x: CICLOS PROB2.PRB 8 g

Si los argumentos en linea no se encuentran completos el programa presenta el siguiente
mensaje:

Uso: CICLOS problema.prb Fuente Destino

La extensién .PRB es obligada para el nombre del archivo

que contiene al problema. Tal archivo debe tener una

primera linea que solo contenga el niimero 1,

la informacién de los arcos sera

NODO_INICIAL NODO_FINAL CAP_INF CAP_SUP COSTO FLUJO
una linea al final de la informacién de los arcos

que contenga 5 ceros (0 0 0 0 0).

por iltimo un renglén con la siguiente informacién
NUMERO_DE_NODOS NUMERO_DE_ARCOS PESO FLUJO
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Si los argumentos si fueron dados completos el programa empieza a correr y manda letreros
si la solucién no se pudo dar por alguna causa, o bien indica el archivo donde fue grabada la
solucién, en la seccién posterior se detallard 1a forma de interpretar la solucion o resultados.
Antes de dar la solucién manda el mensaje siguiente:

FLUJO A COSTO MINIMO POR ELIMINACION DE CIRCUITOS

NEGATIVOS (CICLOS)
Versién 1.0, 1993 DEPARTAMENTO DE MATEMATICAS

UNIVERSIDAD DE SONORA

Algoritmo de Flujo Constante a Costo Minimo basado en la deteccion
de Rutas mds Cortas ;

Para este caso consideremos que la informacién del Ejemplo 1 para aplicar éste algoritmo se
encuentra en un archivo PROB2R.PRB, queriéndose encontrar el flujo de costo minimo entre
el nodo 8 v g con un flujo de valor 7 partiendo de una distribucién de flujo igual a cero, ya que
para todos los arcos la cota minima de arcos es igual a cero. Los datos siguientes muestran
el archivo PROB2R.PRB listo para ser ejecutado.

3
810330
820460
830340
120210
140350
240330
250360
350270
3900540
540110
490520
590440
00000
71207

Para correr el programa hay que cerciorarse de que el archivo .PRB se encuentre en el disco
de trabajo de la computadora, para ejecutar un problema se teclea:

— El nombre del programa (RUTAS).
— Seguido y separado de un espacio el nombre del problema con extensién .PRB
— Posteriormente los niimeros de los nodos Fuente y Destino de la red.

_ Al final se coloca el valor de flujo que se desea en la red.

Esquematizado quedarfa de la siguiente manera:

«: RUTAS [NOMBRE|.PRB [#FUENTE] [#DESTINO] [#FLUJO]
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Resolviendo el PROB2.PRB, el archivo solucién queda escrito de la siguiente manera:

3
8 1 3.000000 3

8 2 6.000000 1

8 3 4.000000 3
12 1.000000 2
14 5.000000 1

2 4 3.000000 3
25 6.000000 0

3 5 7.000000 0

3 9 4.000000 3

4 9 2.000000 4

5 4 1.000000 0

5 9 4.000000 0
0000

7 12 63.000000 7

y para el PROB2R.PRB nos quedaria un archivo igual al anterior.

En el caso de que no haya solucién para alguno de los dos programas, éstos envian mensajes de
acuerdo a la falla existente, estos son:

« CICLOS

— ERROR: Archivo [Nombre] no encontrado: Este letrero surge cuando el programa
no encontrd un archivo con ese nombre .

— ERROR: Archivo [Nombre] no abierto: Este letrero surge cuando el programa no
pudo abrir el archivo con ese nombre .

— ERROR: Archivo [Nombre] no adecuado: Este letrero surge cuando el programa
detecté incompatibilidad en el tipo de archivo para aplicar el algoritmo.

— ERROR: Archivo [Nombre] vacio: Este letrero surge cuando el programa detectd
que el archivo con el nombre dado se encontraba vacio.

— ERROR: Archivo [Nombre] demasiado grande: Este letrero surge cuando el archivo
contiene un programa muy grande para el proposito educativo de ésta versién.

— ERROR: Memoria insuficiente para continuar en [Nombre] : Este letrero surge
cuando el programa detectd escasez de memoria para seguir iterando.

« RUTAS

— ERROR: Archivo [Nombre] no encontrado: Lste letrero surge cuando el programa
no encontré un archivo con ese nombre .

— ERROR: Archivo [Nombre] no abierto: Este letrero surge cuando el programa no
pudo abrir el archivo con ese nombre .
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EL SARER DE MiS HIJOK
HARA MIGRANDEZA

ERROR: Archivo. [Nombre] no adecuado: Este letrero surge cuando el programa
detecté incompatibilidad en el tipo de archivo para aplicar el algoritmo.

ERROR: Archivo [Nombre] vacio: Este letrero surge cuando el programa detectd
que el archivo con el nombre dado se encontraba vacio.

ERROR: Archivo [Nombre] demasiado grande: Este letrero surge cuando el archivo
contiene un programa muy grande para el propdsito educativo de ésta version.
ERROR: Memoria insuficiente para continuar en [Nombre] : Este letrero surge
cuando el programa detectd escasez de memoria para seguir iterando.

No hay ruta minima, hay ciclo negativo: Este mensaje es mandado por el algoritmo
General de Dijkstra y como se indica no existe ruta mfima, ya que existe un circuito
negativo.

El Nodo [Nombre] no existe : Indica que en algina hiisqueda no se encontré el nodo
en cuestion.

Memoria insuficiente para la primera fase: Insuficiencia de memoria para aplicar
la segunda fase del algoritmo General de Dijkstra.

No hay arborescencia para el nodo [Nombre]: Indica que no se pudo encontrar una
arborescencia con el nodo Fuente como raiz.

Del Nodo [Nombre] no salen arcos En la biisqueda de una arborescencia que cuelga
del Nodo fuente no se encuentran arcos que cuelguen de ¢l.

Asf se presentaron los aspectos bésicos para la corrida de los dos programas que resuelven el
problema de Flujo Constante a Costo Minimo.
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